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FormulaF zpravy examinatora pro zkousku dovednosti PPL(H) dle PART- FCL.235

PPL(H)

Primeni zadatele:

Jméno Zadatele:

Datum narozeni zadatele:

Typ a Cislo prikazu
zpUsobilosti zadatele:

1 | Detaily letu

TFida a typ letadla:

Poznavaci znacka:

Letisté odletu: Odlet: Prilet: Pocet pfistani: Doba letu: Celkova doba letu:

2 | Vysledek zkousky

Hodnoceni ustni zkousky: Uspél I:' Neuspél I:'

Hodnoceni letové zkouSky: Uspél I:' Neuspél I:' . !JSP?I - I:'
Castecné

3 | Podrobnosti zkousky a poznamky

Trat letu:

Typova kvalifikace:

Pavodni platnost:

Nova platnost do:

4 | Examinator

Jméno examinatora (velkymi pismeny):

Cislo osvédéeni examinatora:

Typ a ¢islo prikazu zpUsobilosti
examinatora:

Misto a datum:

ProhlaSeni examinatora, kterému vydal osvédCeni pfislusny ufad jiného statu: Ja, nize podepsany, prohlasuji, Zze jsem

postupoval na zakladé narodnich pfedpist a pozadavk( pfFisluSného organu zadatele, obsazeném ve verzi Examiner

Differences Document.

Podpis examinatora:

Podpis zadatele:
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Pouzivani kontrolnich seznam, letecké uméni, fizeni vrtulniku pomoci vnéjSich vizualnich referenci, postupy
ochrany proti ndmraze, atd. se uplatfiuji ve vSech &astech.

[P |F P |F
ODDIL 1 PREDLETOVE/POLETOVE KONTROLY A d | Sledovani meteorologickych podminek,
POSTUPY planovani diverzi 0| 0O
Znalost vrtulniku(napf. technicke zaznamy, Pouzivani radionaviga¢nich prosttedku (je-li 0
a palllvo, hmotnost a vyvézeni, vykonnost), Ol 0O € |t pouZitelné)
planovani letu, dokumentace, NOTAMy,
podasi f | Spojeni s ATC a dodrzovani predpistiatd. | [1| O
b Predletova prohlidka/Cinnosti, umisténi ¢asti Ol O ODDIL 4 —’LE’TOVI'E PQSTUPY A I\!II}«NI’EVRY° S
a ucel ORIENTACI VYHRADNE PODLE PRISTROJU
c Prohlidka pilotniho prostoru, postup 0Ol 0O a Vodorovny let, udrZzovani kurzu, nadmofiské 0Ol O
spousténi motoru vySky/vy$ky nad terénem a rychlosti
d Kontroly komunika¢niho a navigacniho 0Ol 0O b Stoupavé a klesavé zatacky do urcenych 0Ol 0O
vybaveni, vybér a nastaveni kmitoctl kurzd
e Postupy pfed vzletem, radiotelefonni (R/T) Ol 0O c Horizontalni zatacky s naklonem az 30°, Ol 0O
postupy, dodrzovani spojeni s ATC 180° az 360° doleva a doprava
f | Parkovéani, vypnuti a poletové postupy O|1g| d g?/%(r):c:ilin:eﬁ::ﬁg ;3&9%?:3%3 doprava O d
ODDIL 2 — MANEVRY VE VISENI, POKROCILE OVLADANI | ODDIL 5 — MIMORADNE A NOUZOVE POSTUPY
/A OMEZENE PROSTORY (SIMULOVANE, JE-LI TO VHODNE)
AT P Poznamka 1: Je-li zkouska provadéna na vicemotorovém vrtulniku,
a | Vzleta pfistani (odpoutani a dotyk) O | O | st by byt jeii sousasti nsovik simulovansho selhani motoru, véetnd
R N v v . fiblizeni a pfistani s jednim motorem.
b Pojizdéni, vzdusné pojizdeni 0| Eoznémka 5 FE vybére 4 z nasledujicich polozek:
c Viseni na misté s ¢elnim/boénim/zadnim 0Ol 0O Nespravné €innosti motoru, v€etné poruchy
vétrem a regulatoru, ndmraza na karburatoru nebo 00
d Otaceni ve viseni na misté, o 360° doleva a Ol 0O motoru a olejovy systém, podle toho, co je
doprava vhodné
e gﬂt?;r?\;rzz\;edwsem s pohybem vpfed, do (0| O | b | Nespravné ¢innosti palivového systému O d
f | Simulovana porucha motoru ve viseni O d ¢ | Nespravné Cinnosti elektrického systému
. . - . Nespravné Cinnosti hydraulického systému,
g | Rychla zastaveni profi vétru a po vétru O | O | 4 | veetn priblizen a pristani bez hydrauliky,
h | Pristani a vzlety ze svaZitého terénu / 0Ol 0O podle toho, co je pouzitelné
neupravenych ploch Nespravné Cinnosti hlavniho rotoru nebo
i | Vzlety (rizné profily) (1| [ | e | systému vyvaZzovani krouticiho momentu O | O
(uplny letovy simulator nebo pouze diskuze)
. Vzlet s bo¢nim vétrem, po vétru (je-li 0Ol 0
J proveditelny) Nacvik pozarnich postupl, v€etné kontroly
K | Vzlet's maximaini vzletovou hmotnosti Ol O f | koufe a jeho odstranéni, podie toho, coje | [1 | [J
(skute€nou nebo simulovanou) pouZitelné
Dal$i mimofadné a nouzové postupy,
| | PFiblizeni (rtazné profily) 0| O popsaneé v prislusné letové pfirucce, a
pokud jde o bod C Dodatku 9 k Casti-FCL,
m | Vzlet a pfistani s omezenym vykonem O d veetné casti 3 a 4 pro ME (H):
Autorotace (FE vybere dv& dlohy z (a) Simulovana porucha motoru pfi vzletu:
n nasledujicich — zakladni, dolet, nizka D D (’]) preruseny vzlet v nebo pred
rychlost, otaceni o 360°) TDP nebo bezpeéné vynucené
o | Pfistani s autorotaci Ol O pristani v nebo pfed DPTAO;
D Nacvik vynuceného pfistani s obnovenim 0Ol 0O (2) kratce po prekroceni TDP
vykonu nebo DPATO.
q tﬁ%?,t,:?klg g;;?&:’ntieg r:)ryll;:iupruzkumu, 0| O (b) PFis.ta'ni se simulovanou poruchou
g |motoru: 0o g
ODDIL 3 — NAVIGACE — TRATOVE POSTUPY e -
(1) pfistani nebo opakovani
Navigace a orientace v raznych okruhu nasledné po poruse
a nadmorskych vySkach/vySkach nad Ol g motoru pred LDP nebo DPBL;
terénem, ¢teni map i . .
UdrZovani nadmofské vy&ky / viky nad (2) nasledné po poruse motoru
b | terénem, rychlosti, kurzu, pozorovani Ol O po prekroceni LDP nebo
vzdu$ného prostoru, nastaveni vyskoméru bezpecne vynucene pristani po
. . , pfekroCeni DPBL.
Sledovani postupu letu, letovy zaznamnik,
spotieba paliva, vytrvalost, ETA,
¢ | vyhodnocovani tratové chyby a opétovné O d
nalétnuti na spravnou trat’ a sledovani
pFistrojl
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