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RAD PRO CIVILNI LETECTVI
CAA-F-ZLP-005-0-22
SEKCE LETOVA

Formular zpravy examinatora pro zkousku dovednosti CPL(H) dle PART- FCL.320

CPL(H)

Primeni zadatele:

Jméno zadatele:

Datum narozeni zadatele:

Typ a ¢&islo prikazu
zpusobilosti Zadatele:

1 | Detaily letu

T¥ida a typ vrtulniku:

Poznavaci znacka:

Letisté odletu: Odlet: Prilet: Pocet pfistani: Doba letu: Celkova doba letu:

2 | Vysledek zkousky

Hodnoceni ustni zkousky: Uspél I:' Neuspél I:'

Hodnoceni letové zkouSky: Uspél I:' Neuspél I:' . !JSP?I - I:'
castecné

3 | Podrobnosti zkousky a poznamky

Trat letu:

Typova kvalifikace:

Pavodni platnost:

Nova platnost do:

4 | Examinator

Jméno examinatora (velkymi pismeny):

Cislo osvédéeni examinatora:

Typ a ¢islo prikazu zpUsobilosti
examinatora:

Misto a datum:

Prohlaseni examinatora, kterému vydal osvédCeni pfislusny ufad jiného statu: Ja, nize podepsany, prohlasuji, ze jsem

postupoval na zakladé narodnich predpist a poZzadavku pfislusného organu Zadatele, obsazeném ve verzi Examiner

Differences Document.

Podpis examinatora:

Podpis zadatele:
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Ulohy uvedené v oddilu 4 mohou byt vykonany na FNPT pro vrtulniky nebo na FFS pro vrtulniky. Na vSechny oddily se vztahuje pouziti
seznamu control povinnych ukont pro vrtulnik, pilotni dovednost, Fizeni vrtulniku podle vnéjSich vizualnich orientacnich bodu, postupy
ochrany proti namraze/odmrazovani a zasady zvladani hrozeb a chyb.

[P [F [P [F
ODDIL 1 — PREDLETOVE/POLETOVE KONTROLY A ODDIL 3 — NAVIGACE — TRATOVE POSTUPY
POSTUPY
anlost vrivinlku (napl"'.' Eecr]nic’ké zaznamy, a r’:l:c\i/;r?g;:sek)?ccr)lrI\?ynétl?gc?h\;vry;}éz;éy:r: ¢teni map O -
a palivo, hmotnost a vyvazeni, vykonnost), Ol O Udrzovani nadmoFské vWKv / vWak
planovani letu, dokumentace, NOTAMy, b raovani hadmorske Vysky / vysKy,
pocasi rychlosti, kurzu, pozorovani vzdu$ného O | O
prostoru, nastaveni vySkoméru
b PFedletova prohlidka/€innosti, umisténi ¢asti Ol O Sledovani postupu letu, letového deniku,
a ucel spotfeby paliva, vytrvalosti,
c predpokladaného ¢asu pfiletu (ETA), Ol o
vyhodnocovani tratové odchylky a opétovné
c Prohlidka pilotniho prostoru, postup 0 0 nalétnuti na spravnou trat, sledovani
spousténi motoru pristroju
d Sledovani meteorologickych podminek, Ol o
planovani diverzi
d Kontroly komunikaéniho a naviga¢niho Ol o e Sledovani traté, uréovani poloh (NDB 0Ol 0o
vybaveni, vybér a nastaveni kmito¢tu a/nebo VOR), identifikace zafizeni
e Egig}’;}'/etg;’grgg\f;ﬁipr;‘;'ﬁlt‘z":ﬁg“' RN 1o | Ot |spojenisATC adodrzovani predpisiatd. | O | O
f | Parkovani, zastaveni a poletové postupy O O ODDIL 4 — LETOVE POSTUPY A MANEVRY S
’ ORIENTACI VYHRADNE PODLE PRISTROJU
ODDIL 2 — MANEVRY VE VISENi, POKROCILE OVLADANI 4 | Vodorovny let, udrzovani kurzu, ol o
A OMEZENE PROSTORY nadmorské vysky/vy$ky a rychlosti
Ploché zatacky se standardni uhlovou
a | Vzlet a pfistani (odpoutani a dotyk) O|Od|b rychlosti do urgitych kurzi o 180°az 360° | (0 | O
doleva a doprava
Stoupani a klesani, véetné zatacek se
b | Pojizdéni, vzdusné pojizdéni O | O | ¢ | standardni thlovou rychlosti do urcitych OO
kurzd
c ://g:aenrlnna misté s Celnim/bocnim/zadnim O | O | d | Vybrani z nezvyklych letovych poloh O | O
d Zataceni ve viseni na misté, o0 360° doleva a Ol O e Zatacky s naklonem 30°, zataceni az o 90° Ol o
doprava (ota€eni na misté) doprava a doleva
e | Manévry ve viseni s pohybem vpfed, do ol o ODDIL 5 — MIMORADNE A NOUZOVE POSTUPY
stran a vzad (PRIPADNE SIMULOVANE)
Poznamka 1: Pokud je zkouSka provadéna ve vicemotorovém
f | Simulovana porucha motoru ve viseni O | O | vrtuniku, musi byt do zkousky zahrnut nacvik simulované poruchy
motoru, v€etné jednomotorového pfiblizeni a pfistani.
g | Rychla zastaveni proti vétru a po vétru Poznamka 2: Examinator FE vybere Ctyfi z téchto Uloh:
Pfistani a vzlety ze svazitého terénu / Nespravna Cinnost motoru, vetné poruchy
h ; I A I I - regulatoru, ndmraza na karburatoru O | O
neupravenych ploch / - L .
motoru, pfipadné olejovy systém
i | Vzlety (rtzné profily) O | O | b | Nespravna ¢innost palivového systému O | O
j Zﬂ%gi:ﬁg;;m vétrem, po vétru (je-l O | O | ¢ | Nespravna ¢innost elektrického systému O | O
Vzlet s maximalni vzletovou hmotnosti Nv(?sprévvnévc":innvosE.h){graglického'systému,
k (skute&nou nebo simulovanou) Oo|4dg|d ﬁrlpadn_e véetné pfibliZzeni a pfistani bez O 4d
ydrauliky
Nespravna ¢innost hlavniho rotoru a/nebo
| | Priblizeni (razné profily) O 0| e systému vyvazovani krouticiho momentu O | O
(FFS nebo pouze diskuze)
G o . . Postup v pfipadé pozaru, pfipadné véetné
m | Vzlet a pfistani s omezenym vykonem O|4da.|f Kontroly a odstranani koufe O 4d
Autorotace (examinator FE vybere dvé ulohy Dalsi mimofadné a nouzové postu
n | z nasledujicich — zakladni, dolet, nizka o0 moradne a | ve postupy -~
e . o popsane v pfislusné letové pfirucce, v€etné
rychlost, ota€eni 0 360°) o - . o
postupu pro vicemotorové vrtulniky:
- Simulovana porucha motoru pfi vzletu:
0 | Pfistani s autorotaci o | o preruseny vzlet pfi nebo pred TDP nebo
g bezpeéné vynucené pfistani pfi nebo pred 0 0
L i o i DPATO a kratce po TDP nebo DPATO.
P Nacvik vynuceneho pfistani s obnovenim Ol o - Pfistani se simulovanou poruchou motoru:
vykonu pristani nebo prulet po poruse motoru pred
LDP nebo DPBL, po poruse motoru po
q Kontroly vykonu, technika priizkumu, 0 0 LDP nebo bezpecné vynucené pfistani po
technika pfiblizeni a odletu DPBL.
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