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AMC1 UAS.SPEC.050(1)(e)(ii) Povinnosti provozovatele UAS............ccccoviiiieiniiieeiieee e 204
AMC1 UAS.SPEC.050(1)(g) Povinnosti provozovatele UAS..............ccooiiiiiiiiiiiiiiiieeeee e 204
UAS.SPEC.060 Povinnosti d§l k.o.v.Nn..S2.d.2.c.2.ha..p.i.l.206a
AMC1 UAS.SPEC.060(2)(b) Povi nnosti d§l ko.wnh..$2.d2.c2.ha..p20B6ot a
AMC1 UAS.SPEC.060(2)(c) Povi nnosti d&§lotko.v...52.d2.c.2.ho..p206
UAS.SPEC.070 PSenosnost opr 8&wv.nlnz..k..prL.0V.0.2.uU.. 207
UAS.SPEC.080 Trvs8§n2 a platnost ..ap.r.8v.nhn. . k..pe0Gvozu
UAS.SPEC.085 Trvg§n2 a platnost ..pr.ohl.§ggen2..0..p07ovozu
UAS.SPEC.090 P S 2 S.h.lfouiiiiiieieieieeceeeieteeeeeeeetete e st ee ettt en et se st tese s sassnsnanns 207
UAS.SPEC.100 Poug2vsg8§n2 certifikovan®ho vybaven2 a cer
............................................................................................................... 207
GM1 UAS.SPEC.100 Poug2vgn2 certifikovan®ho vybaven2 a cerf
1= =T [ PP PPT R UPPPPPPUPT 208
LCSTi@svNdl en2 provozovatele |l ehkTc.h..b28%zpil otn
UAS.LUC.010 Obecn® pogadavdksyv Ndlkean?? cr sveozovatele | el
bezpil ot N2.C.h S Y S @I 209
GM1 UAS.LUC.010 Obecn® pogadanky..pr.o..LUC.......... 209
AMC1 UAS.LUC.0102) Obecn® pogadavxky..pr.o..LUC......... 209
UAS.LUC.020 Povinnosti drgitele osviDd|en?2 provozovat
S Y S b B M T s 210
AMC1 UAS.LUC.0203) Povi nnost i .dr.gi.t.el.e..LUC. . ... 211
GM1 UAS.LUC.020(3) Povinnosti .dr.gi.t.el.e..LUC. . ... 211
AMC1 UAS.LUC.020(5) Povi nnost i .dr.gi.t.el.e..LUC. ... 211
UAS.LUC.030 Syst ®m S2zen2..h.ezp.el.nos.ti... 211
AMC1 UAS.LUC.030(2) Syst ®m S2zen2z..bezpel.nas.t.i..... 212
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GM1 UAS.LUC.030(2)(d) Sy st ®m S$2 zen2z..be.zp.el.nas.t ... 214
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GM3 UAS.LUC.030(2)(d) Syst ®m S$2 zen2z..be.zp.el.nas.t ... 215
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AMC1 UAS.LUC.030(2)(g)(v) Syst ®m S$S2 zen?2..hezp.el.nost.i...... 216
GM1 UAS.LUC.030(2)(g)(v) Syst ®m $2 zenz..bezpel.nost.i.....217
AMC1 UAS.LUC.030(2)(g)(vi) Syst ®m S22 zen?2..hez.pel.nos.t.i..... 217

GM2 UAS.LUC.030(g)(vi) Sy st ®m $2 zenz..hezpel.nast .. 218
GM1 UAS.LUC.030(2)(g)(vi) Syst ®m S2 zen2..hezpel.nos.tio.... 218
GM2 UAS.LUC.030(g)(vii)Sy st ®m $2 zen2z..he.zp.el.na.stoi... 219
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AMC1 UAS.LUC.050 Podm2nky schv§8l enz2..dr.gi.t.el.e..LUC223
UAS.LUC.060 Pr&8va drgitele osviRDd|en2 provoz@datel e |
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GM1 UAS.LUC.060 Pr8§va dr gi.t.el. e . LUC . s 225
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S Y S b B M T 226

AMC1 UAS.LUC.070(2) ZmNny Vv $YZe®MU.LUC. oo 226

UAS.LUC.075 PSenosnost osvRhRd|len2 provozovat.22%e | ehkl
UAS.LUC.080 Trvg§n2 a platnost osvihDd| en?2 provozovatel

............................................................................................................... 226

UAS.LUC.090 P S 2 S.hilloPouiiioieieeeeeeeeeieieiete e e et s s e e s s 226

DODATKY e g T T PP PP PP PPPIS 227
Dodatek1i pr o st andardn?2 sc®n§Se..p.adp.aor.uj.2.c222prohl §ge

Dodatek 2T Pr ohl 8g en 2.0 . PulaD.M.0.Z Ui eiieee e sieeee e 238

Dodatek3i Dal g2 pogadavky na subjekty uznan® pS2slugn
bezpilotn2ch syst®mT, kteS2 provg§dhj2 vicvik a hi
S2d2c2ch pilotT pro provozy, na kit.er®..s.239vztahuj
Dodatek 4P Pr ohl 8gen2 provozovatel T bezpilotn2ch syst@
a hodnocen?2 praktickT cch? cdho vpei d nootsTt 2v ed §sltkaonvdia r Sd2nc?2c h
G PSPPI 241

Dodatek 51 Pr ovozn2 pS2rul ka pr.o..s.t.andar.dnz..s@®ng§sS

Dodatek 67 Pr ohl 8gen2? subjektu, kterT usiluje o uzng§n?2
poskytovg8§n2 wvicviku a hodnocen? pr aktiveekl ch dove:

standardn2ch -5.C@N.852.Ch. . ST.S i 245
S2zen? KSemneeen® pravomoc.i..(.EU)...20.24/ 945
KAPITOLAIT Obecn8 USt.anQNMenZ ., 252

Ll 8N @R SE A ML, 252

LI 8ndlObRast pTl.5.0.0n.0.S.toi e 252

LT 8 N @ PEfBCO.....eiiiiii i 252
KAPITOLAIIT Bezpi |l ot nz syst ®my urAetne®v e mperivavioztoer g n 2
dopl Rkovs8 zaS2?2zen? pro..i.dent.i.f.ika.c.i... n.256d 81 k u
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LI 8ndPo9innosti ..di.s.t.ri.bul. or T, 259
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Ll §nékPravidla a podm2nky pro um2stiDn2? oznalen? C
ozn8men®ho subjektu, gt2tku s oznalen?m tS2dy be:

akKusti CK®ha. . ML KiQUi e 261
LI 8nekTelcchni ck 8 dok.Ume.nt.a .l 261
ODDEli OZNAMOVCNE SUBOEBKZGBVCENE .SHODY.iieeeeeeeeene, 262
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LI 8nekG&®MBO St 0 .0.ZA.8IMNE.N 2 e 265
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LI 8§8nekVI3mMNNna 2z K U.G.e1m0.5 0.2 i 267
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AEC
AEH

ANSP
ARC
AGL
AMC
AO
ATC
BVLOS
C2

C3
ConOps
DAA
EASA

ERP
EU
FHSS

GRC
GM
GNSS
HMI
ISM
JARUS

METAR

MCC
MTOM
NAA
OM
0SO
PDRA
RBO
RCP
RF
RLP
RP
RPS
SAIL

SEZNAM ZKRATEK

airspace encounter category
airborne electronic hardware

air navigation service provider
air risk class

above ground level

acceptable means of compliance
airspace observer

air traffic control

beyond visual line of sight
command and control

command, control and communication
concept of operations

detect and avoid

European Union Aviation Safety Agency

emergency response plan
European Union
frequency-hopping spread spectrum

ground risk class

guidance material

Global Navigation Satellite System
human machine interface
industrial, scientific and medical

Joint Authorities for Rulemaking on
Unmanned Systems

aviation routine weather report (in
(aeronautical) meteorological code)

multi-crew cooperation

maximum take-off mass

national aviation authority
operations manual

operational safety objective
predefined risk assessment
risk-based oversight

required communication performance
radio frequency

required C2 link performance
remote pilot

remote pilot station

specific assurance and integrity level

Ro z h o ®2620/022/R

kategorie setk8n2 se
palubn2z el ektronick®
(hardware)

poskytovatel Il etovlch
tS2da rizika ve vzduc
nad Yrovn2 zemD
pSijateln® zpTsoby pr
pozorovatel vzdugn®ho
S2zen? |l etov®ho provo
(provoz) mimo vizugln

(typ spojen?)
(typ spojen?)
provozn2 koncepce
detekovat a vyhnout se

Agentura Evropsk® uni
|l etectv?

pohotovostn?
Evropsk8 unie

metoda pSenosu VvV roz
spol2vaj?2c?2 v pSeska
frekvencemi

pl 8n

X T

tS2da rizika na zemi

poradenskl materi §l
Globg&8ln2 drugicovl na
rozhran2 | lovRDka a st
pr Tmysl ov®, vDdeck® a
Sdrugen? w%SadT pro pS
vobl asti ch

e

pravideln8 | eteck8 m
(vmeteorol ogi ck®m Kk - du)

spolupr 8ce ve
m§ | n?2
ng§rodn?
provozn?

bezpil otn?2

vzcell e
vzl etovsg hnm
1/4Sad
pS2rul ka

ma X i
l et eckT
c2| provozn?2
pSeddefinovan® posouz
syst®m dozoru zalogen
pogadovang§ kwinumnrkoad tn
r§diovli kmitol et

pogadovans§

bezpelno

vikonnost

d&8l kovh S2d2c2 pilot
d&8l kovh S2dic2 stanic
specifick8 YWroveR zab
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Seznam zkratek

SMM
SORA

SPECI

STS
SW
TAF
TCAS
TMPR

UA
UAS
UAS

naS2ze

VLL
VLOS
VO

N2 ge
CRM
FH

FL
FRMS
FTS
Lol
OPS

j

safety management manual
specific operations risk assessment

aviation selected special weather report
(in (aeronautical) meteorological code)

standard scenario

software

terminal area forecast

traffic collision avoidance system

tactical mitigation performance
requirement

unmanned aircraft
unmanned aircraft system

Commission Implementing Regulation
(EU) 2019/947 of 24 May 2019 on the
rules and procedures for the operation
of unmanned aircraft

very low level
visual line of sight
visual observer

sou uvedeny zkratky
crew resource management

flight hours

flight level

fatigue risk management system
flight termination system

level of involvment

operations

2019/ 947
pS2rul ka S$S2zen2? bezpe
posouzen? rizika spec
provozu
zvl 8gtn2 | eteck8 mete
(v (leteck®m) meteoro
standardn?2 sc®n§S

programov® vybavenz (
pSedpov N
vistragnld

na

l etigtn?
provozn?
pogadavky

pr
vikonnos

bezpilotn2 | etadlo
bezpislyosttn®m

provg§dhNc2 naS2zen2? Ko
ze dne 24. kvDtna 201
postupech pro provozbez pi | ot n2 ch

hl
Vi

adi
zu§l
pozorovat el

vel mi n2zks§
(provoz)

n2

na
Vv e nznm

vi zu§gl

dopl Ruj2c2 pouze

optimalizace |innost?2
|l etov® hodiny

|l etov8 hladina
syst®m S2zen?2 ri
Ssyst ®mem
Yur ovzeaP oj en2 se
provoz

zi k s

ukon| enz | et
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PF EDMNTNE NAF REENZ EK)R010/947
PROVCDNCé NAFEZENE KOMISE (EU) 2019/947
ze dne 24. kvDtna 2019
opravidlech a postupech pro provoz bezpilotn
NaS2zen2 (EU) 2019/ 9
EVROPSKC KOMI SE,

s ohledem na Smlouvu o fungov8n2 Evropsk® uni e,

s ohledem na naS2zen? Evropsk®ho parl ament ®01& Rady

ospolelnlcé¢thvpbhastdieciviln?2ho letectv? a o zS2zen? Ag

|l etectv?, kterlm se mDn? naS2zen®08(ESO)EU). [211996/00061]

| 376/ 2014 a smBDrnice Evropsk®ho parlamenltterlamRaely 2

Zzruguje naS2zen? Evropsk®ho parl amentu a ady (ES) |

(EHS) | .% 3@a22kpPmM®na na || §nek 57 uveden®ho naS2zenz2,

vzhl edem k tNDOmto dTvodTm:

Q) Bezpil ot n2 l etadl a bez ohl eblut n@r ojveojziocvh8 n A movten 0 s
vzdugn®m prostoru v r8&mci jednotn®ho evropsk®ho
pal ubn, asS jig se jedn8 o |l etouny nebo vrtuln2ky.

(2) StejnhD jako je tomu u |leteck® dopravy s pos8dkou
bezpi |l otnz2ch | etadel a bezpilotn2ch syst®mT, v etn
bezpilotn2ch | etadel a bezpilotn2ch syst®mT vzt a

pravidel a postupT.
3) Vzhledem ke specificklim otlmStmosyem®@pT ovpzuembmtea pp

stejnhN bezpelnl, jako je provoz v leteck® dopravh

(4) Technologie poug2van® v obl asti bezpilotn2ch | et
druhT provozu Aby byl a blalderh Eragv @z W ntkae bpeizipoetl m2o
Zemi a jinTch ugivatel'[ vzdugn®ho prostoru, mnDIl vy
|l etov® zpTsobi osti, organi zac?2, osob zapojenlch
bezpilotn2zch | etadel

(5) Pravidla a postupy pl atn® pro provoz bezpilotn2ch syst®mT
rizi ku provozu nebo |innost.i a pSizpTsoben® prov:«
letadel a charakteru oblasti provozu, jako je hustota obyvatelstva, vlastnosti povrchu a
p S tnost budov.

(6) Na z8kladhRD m2ry rizika, jakog i dal g2ch krit®ri?
kategorie AotevSen§id, Aspecifickg8AdA a Acertifikova

@) Na provoz bezpilotn2ch syst®mT by se mDIykvztahov
podle m2ry rizik spojenlch s t2zmto provozem, pr o
letadla a charakteru oblasti provozu.

(8) Provoz v AotevSen®iA kategorii, kter8 by mDlIla zahr
vygadovat bezpiljoa¢n? p osdyls®@ hRamjp?s t sifpd md aprrdon 2zma jp gt Nn?2
spogadavky v obl asti l etectv?, nlbrg bg mn| bTt
syst®mT, kter® jsou definovgny v naS2zen?2 Komise

9) Provoz ve Aspecifick®id kategori.i by mnl zahrnova:
rizi ko, u nichg by se mhDlo prov§gdnt dTkl adn® po

2

pogadavky jsou nezbytn® pro udr gen bezpel n®ho pr

4 DS.I vlOst. L 212, 22.8.2018, s. 1.
® NaS2zenz2 Komi se \Y pSenesen® pravomoci 1@EU) ReOZIWi/l9oAtSn2zd dyst @
oprovozovatel 2ch®mTezpd |toSent22cchh szyesh?2 (viz strana 1 v tomto | 2sl e -
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(10)

(11)

(12)

(13)

(14)

(15)

(16)

17)

(18)

(19)

(20)

(21)

Nn®ho ve Aspecifick®fi k
nil mi opat Senz2 mi ke zm2r

U provozxud ms rmnzz kem d
b

| 8gen2 ulinNDnlich provozov
k
%

i p
standardn2 sc®n8S s po
mPDI usnadnit syst®m pr

akromhD osvDd|len2 | etade
pravomoci ( EU) 2019/ 9 z8sadhD podl ®hat pravi

udNDl ovg8&n2z prTkazT zpTs il osti ds8l kovh S2d2c2m pi

OsvDiDdlen2z pro provoz~b'zpibopa?sbn@btadbbtnpaklébk
a organizac? zapojenlch do tRchto |innost?, nebo
podl e naS2zen? Y% pSenesen® pravomoci ( EU) 201 ¢

ouf

Acertifikovanouf kavegadovE&§nadyi mphoaAdpecifick

0

d

0

Provoz v Acetre¢gdikiovayp®
4

0

e

MRl a by blTt stanovena pravidla a postupy pro ozna
pro registraci provozovatel T bezpilotn2ch | etadel

ProvozolwezEill®@t n2ch | etadel by se mDI i registrova
kter® v pS2padhD n8razu mTge pSen®st na |lovhka Kk
j ehog provoz pSedstavuj e rizika pr o souklir omz , C
protipr8&vn2mi |iny nebo ¢givotn2 prostSed2.

Studie proksgzaly, ge bezpilotn2 | etadla se vzletc
bezpelnostn?2 riziko, a provozovatel ® bezpilotnzch
by se tudgigtmBiiatrepokud takov8 bezpilotn2 1| etadl

ohledem na rizika pro soukrom2 a ochranu osobn?
tadel mBDI i registrovat i tehdy, pakedopt odd 2w :
hopnim zachycovat osobn? “daj e. To by vgak nen
vagovsg§no za hral ku ve s mpgadamentu & rRétly RUGOX4AB/ESEvV r op s k ¢
zpelnos®i hral ek

oo »w — W
Sooo

or mace 0 registracinzcehrti éi KkodelanTlachj el
®haj 2 pogadavku registrace, by mnDly b
roperabiln2ch wvnitrost8tn2ch registra
up k t Dmt o i mf mDmac?2 nmMe a hgneijsintyh Kk zajigtDn
§tn2ch rejstS2kT uvedenimi v tomto naS2ze
douc? datab8zi podle |1 8&8nku 74 naS2zen?2 (

56 08561138 mas2zehmt ¢ ERS2Hdn2 m
T stanovovat vnitrost§gtn? pravidl a
t® podm2znky Z dTvodT nespadaj 2c?2c
tnhn ivelSiej a ®h rbe@rzyaee $@oEh 2 ch %daj T v

ézmhi | pr o
It
n

n
i

Q = ~
o

t8tn2 registraln?2 syst®my by mDly bTt v s
t 8t n2 mi pr 8vnzmi pSedpisy 0 soukrom? a z
htwvotregistraln2ch syst®mech by mbDIly blt sn.

55 P o~ —
-

Provozovatel ® bezpilotn2ch syst®mT a d&§l kovhn $2d:
obezn&meni s platnT mi pSedpisy Unie a vnitrost§gtn
provo z , zejm®na pokud jde o bezpelnost, soukr omz,
pojigtnhnDnz, ochranu pSed protiprg&vn2mi |l iny a ochr

NDkter® oblasti, jako jsou nemochice, m2sta shrom
jsou ns8pravng§ zaS2zen? nebo prTmyslov® podniky,
“wwrovnh, chr&§nhNn® pS2rodn?2 obl asti nmeobhoo un Ibkitte rvel ||i ¢
nDkterTm nebo vgem druhTm provozu bezpilotn2ch sy
bTt dotlena mognost | lensklch st§tT wurlovat vni
bezpilotn2ch | etadel stanovilazgh| dto® ofpd hmad mk yp T35 ¢

SmRNDrnice Evropsk®ho parlamentu a Rady 2009/ 48/ ES ze dne 18. | e

30.6.2009, s. 1).

" NaS2zen2 Evropsk®ho parl amehrna 27 .Radybn(&EUI0O RO 16/ ETWr &reN fyzicklc
zpracovs8§n2m osobn2ch %%dajT a o voln®m pohybu tRDchto %%daj T a o z
osobn2ch %dajT) (®S. vnDst. L 119, 4.5.2016, s. 1).
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tohoto naS2zen2, v|]etnhD ochrany ¢givotn2ho prostSe
a osobn2ch %daj T v souladu s pr8vem Unie.

(22) Hluk a emise z bezpilotn2ch | etadel by mnDly bilt

podm2nky provozu a rTzn® specifick® okolnosti j ed
obyvatelstva v m2stech, kde hluk a emise pSedst
akceptovala provoz bezpilotn2ch syst®mT(EUjobsahuj
2019/ 945 maxi m§1l n?2 “%wroveR hluku pro bezaghi | ot n?2
vAotevSen®i kategorii. Ve Aspecifick®i kategori
vypracoval pokyny pro sv® d§l kovh S2deePRmpvdloty
zpTsobem, kterlT co nejm®nhD obtNguje osoby a zv?Sa

(23) Sts§vaj2c? vnitrost8&8tn2 osvhRdlen2 by mRla blt upra
24 V z8&j mu zajigtnn2 S8§dn®ho provsg§dhn?2 tohoto nas:?

pSechopma§Sen?. Llensk® st§ty a z% astnDn® strany
na pSizpTsoben? svich postupT nov®mu regul al n2 mi
pougiije.

(25) Novim regulaln2zm r8mcem pro provoz bezpli aon®2ch
povinnosti v obl asti ochrany givotn2ho prostSed?
pr8va nebo pr8va Unie.

(26) Syst ®m pAbed, zahrnuj2c? infrastrukturu, sl ugby &
provoz bezpilotomdpdr sjysd®mjJej iaclp zall enhDn2 do sys
ve stadiu vivoje, toto na$2zen?2 by vgak ji g mnhlo
pil2ST sypa®@mu & sice regawharanessfiunkiaeeAgiedbi ka:
kt eu@®@ebt Seba jegth dopracovat.

27) Jelikog modely |l etadel se povaguj?2 za bezpilotn?2
model T |l etadel v klubech a sdrudgen2ch je dobr &, m
syst®mT Kk nov®mu unui j rn@moui reegzup rad mI2®mo v T, aby k
l eteckTch model §8ST mohly pokral ovat ve sv® |inn
zohl ednhDny i st8vaj2c?2 osvihRDd|en® postupy Vv |l ensk

(28) S ohledem na dobrou %roveR IpespdyncAt,i jhks ajgee not
vpS2loze tohoto naS2zen2, by mRI bit n2zkorizikov
kategori.i Tato l etadl a, | asto poug2vans§ pr ovo:z
jednodugg? neg jin® tSpdypt bebyi Ine@tmi ah plodtl ®dhealt, |
technickTm pogadavkTm.

(299 Opat Sen2 stanoven§ t2mto naS2zen2m jsou Vv soul adt
|1 §nku 127 naS2zen2 (EU) 2018/ 1139,

PFl JALA TOTO NAFEZENE:

LI §nelSkedmnt

NaS2zen2 (EU) 2019/ 9

naézzan%ﬂrt':xup51at§1aon\/02ven2 pro provoz bezpilotn2ch sy
nD d8l kovhD S2d2c2ch pilotT a organizac?2 zapojenlec

GM1L | 8§ nk u PSedmNht
Rozhodnut2 2019/ 021/

OBLASTI POUGIITBLANSONIAT € ZENE

Pro eky UAS naS2ze[12 pojem Aprovoz bezpilotnzch yst@
(indooRroowvgz uvnitS objektu je provoz, kterl se dDje
(slovnzkovg§ definice), nebo mnohemawvbern@®@MWei praoavnot &,
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palivovs ngdr g, sil o, jeskynhD/ skl ep nebo dTI, kde

vzdudgn®ho prostoru vel mi mal §

Pro

Pro

1)
2)

3)

4)

5)

6)

7)

8)

9)

10)

11)

LIl & n g lDefinice

Na$2 z e r2020/638 U)

Udhetdnya S2 zen?2 se pougdij 22018/#1B9. ni ce naS2zen2? (EU)

Yal el

Abez

Apro
nebo
Ashr
osob

AzemDpi s

“Sad

p14
o
"
o< co ' Mo <@

0w SO0 0O W< IQo0o< WO S

(7]

—

w
- -

sou
Aneb
pSed
bezpi

a)

b)

d)

e)
f)
)

y tohoto naS2zen2? se d§le rozum?:
pilotn2m syst®memidi bezpilotn? | etadlo a vybayv

vozovatelem bezpilotn2ch syst®mTiA jak8koli p
zaml gl ejpedeproebaovate bezpilotn2zch syst®mT

om8§gdnNDn?2 mi Il id2A seskupen? | id2 s takovou kon
§m neumogRuje se vzd§lit;

ou z-nou p
terT umogRu
kaj2c2z se be
givotnzho pr

ro bezpilotn? syst®my#fAd | 8st \
j e, omezuje nebo vyluluje prec
zpelnosti, soukr opnmz§ v noZcnhir any
ostSed2, kter§ vyplivaj?2 z

em,
ka t
neb

n
K
]
)
ostzn vli astnost opatéen2 ke zm2rnhDn? r
s jeg tato zm2r Ruj2c?2 op,at@enBylpomstkyh a
b elnosti dosageno;

d

n

sc®n§Semi dr uh provozu bezpilotnzh
dodatku 1 pS2lohy, pro nhRjg byl ur]e
| supgonki 0 j4Sa ds nplrgeeh | §gen2mi, v nichg pr
to druhu provozu budou tato zm2r Ruj

=}

oo o—owm
Q
=

0

vizug§ln2zm dohl edufi druh provozu bez,|
a opedeudgigtT nezprostSedkovanl vi
rT d&8l kovh S2d2c2mu pilotu umogRuje
m, osob&m a pSek8&8gks&m s c2lem pSedej
0

- MO Ao
N O
® =S
3 N}
—
—e—c-c.q) OI\)<3 © =
S ow

Av idzruuShl np?r odvoohzlue dbezpi |l ot n2ho syst ®ml
| edu;

—o
N
™
3
3

dl en2m provozovatele | ehklTch bezpilotn2ch s
m provozovatel: bezpilotn2ch syst®mT, jak | e
e

organi
t T, | e
syst ®m

m nebo sdrugen2m letecklch model §STh
za Yl elem provozovgn?2 rekrealn2ch | et
n2ch aktivit s pougit2m bezpilotn2zch

pelnTmSedbm@eyninebo | 8§t ky, kter® mohou v pS2
avovat nebezpel 2 pro zdr av?, bezpel nost, r
otn2 | etadlo nese jako ugiteln® zat2gen2, z

— N «

vibugniny (nebezpel 2 magséhvh2hoakdob@chunynakd
| §sticemi, meng?2 nebezpel? tlakov® viny, vel k(
s extr®mnND n2zkou citlivost?2);

plyny (hoSlavl plyn, nehoSlavl plyn, jedovatl]
hoSl av® (khaopXllaivng kapal iny; palivovi, topnl ole

hoSlav® tuh® |1 8tky (hoSlav® tuh® | &8tky, samo
vihka);

oxidanty a organick® peroxidy;
toxick® a infekl|ln2 | 8tky (jedy, bi ol ogick® net
radioakyivnz | 8tk
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12)

13)

14)

15)

16)

17)

18)

19)

20)
21)

22)

23)

24)

25)

26)

27)

28)

29)

=)
=

g2rave® | 8t ky;

nTm zat2gen2mid pS2stroj, mechani smus, v
vlietnhD Kkomunikaln2?2ho vybaven?, kter ® |
a kter® nejsou pou@?viEdiy mredwo zuorvl §enn?y nke
v letu a nejsou soul 8st? draku Il etadla, m

y b

—C Q >

— D T ©

< =
L O3 (@R B B
~ —O0

® -

I 7 1]

— oo

d8l kovou identifikac2i syst®m, kterl zaj.i
v provozu, vVvl|etnhD adlna,l eank?y ttoyhtoat oi rbfeazrpma coe
bez fyzick®ho pS2stupu bezpilotn2mu | et a

NDODT DT O C
O cC 9 S5 X

N — I

k
ezpilotn?ho syst®mu
2c2ho pilota v pSed

me mmead ol poawvozn? regim
8§le n8sleduje dgl kovn S2
cawaargeenoe ss 6 funkce, kter8& na z8kladhD Ydaj) T |

porugen? omezen? vzdugn®ho prostoru a upoz
pSijmout okamgitg8 a Y% inn8 épatSen2 s c2lem

cD »

b
d

—> 5 unwee X9 N

—ex ~—

ukr omn zhotov,enTm bezpilotnZzm syst®memii bezpil

vliastn? pot Sebu zhotovitele, vyjma bezpilotr
denlch na trh jako jedna souprava pSipravensg§ Kk
t ongmmvmzemi provoz, pSi kter®m je bezpilotn?
ahu d8§l kovhD S2d2c2ho pilota;

apojenl mi osobami i osoby, kter® se ne%l astn?
ou obezn8meny S pokyny a v ybdeaznplemhin opt o ¥ mz 0 voapteé
ilotn2ch syst®mT;

©
=
®© W d®OO0O T cC

N —

§n2m na trhi dodgn? virobku k distribuci, s p
odn?2 Jinnosti, asS jig za Yplatu, nebo bezpl at
d

en2m na trhi prvn2 zpS2stupnhNn?2 virobku na t

Akontrolovanou pozemn? pl ochowfozpesgZemm2ezpli doha?

vh2 g mTge provozovat el bezpilotn2ch syst®mT zaj i
osoby;

Amaxi m§l n2 vzletovou hmotnost2Iﬁetma1dliam,§lm?ehmnl@tu@is
zat2gen2? a paliva, jak je stanovena virobcem nebo
|l etadl o provozovsgno,;

Abezpilotn2m~kluz§kemﬁ se rozum? bezpil otn? l et a
aerodynamirc&l pbhsei hepohybliv® nosn® plochy a jeh
mot or u. MTge blt vybaveno motorem pro pS2pad nouz
Apozorovatelrem bezpilotn2ch Il etadelfi osoba nach§:
kter§ prostSednictv2zm nezprost Sedkovan®ho vizus§l
poms§8h§ d8l kovhD S2d2c2mu pil otovi udr gowuaat bezpi
bezpelnhD provsg§dDdDt | et;

Apozorlovatelem vzdugn®ho prostorui osoba, kter§
prostSednictv2zm nezprostSedkovan® vizu§l n?2 kontr
bezpilotn2 | etadlo provozov8no, ve snaze odhal it
ASdi c2 jednot kouf vybaven2? nebo syst®m vybaven2z p
smyslu | 1|. 3 bodu 32 naSzzen? ( EV) 2018/ 1139, k t
bezpilotn2ho letadla v kter®koli P®diporefac2sshig
S2dic?2ho aCd®»vp Bjdar?2 ho

0

h

ou spojenz2 C2fi komunikal n? slug'ba poskyt ovée
n2 mezi bezpilotn2m |l etadlem a S2dic?2 jedno
T

m zemBDpisnim prlossovi@ miSy megssty me Dem® i| §st i
ho pmr2ogsvt omipdBgyyuj e provozovat el bezpil otn2tk
ovoz podle bRNgnlch postupT popsanlch v dodatku

Al etovou zemNRpisnou olkleandtpad B n®Phoj ek ©®es tloe tuo Nn@h @ e ms
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30) Akontingen!n%m!;ﬁrsms;vozrdwr@n@ho prostoru vnhD | etove
kde se provsg§d? mimoS8dn® postupy popsan® v dodatk

31) Akontingenil nPr oojbd kacskrPk bnot pngehoru na zemskI povrect

32) Aprovozn2zm prostoremii kombinace | etov®ho zemDpi sn
33) Arezervou pro pokryt?2 rizika na zemifi oblast naoc
prostor, kter§ s e wmipimaizace jricika z o r &l a ISem 2 strany n .
vpS2padhD, ¢ge bezpilotn2z | etadlo opust?2 provozn?2 p]
34) Anoc2fi doba mezi koncem oblansk®ho soumraku a z.
vymezenavpr ov§dhNc2m naS$S2zen? Komise (EU) | . 923/2012

d Pozn§mka pSekdraidphmdleei Wgencyt jv.ol(unehir anni) prostor pro nenad§l ®
d Pozns§mka pSebktadAnd8heinyYendy .arffewafhranng) oblast pro nenad8§l ® si-t

GM1L | 8§ nX3y Definice

Rozhodnut?2 2019/021/

DEFINCEASHROMCGDNNGE | DE A
Shrom8§gdnDn2z | id2 b

L

] y definovg8&§na pommadn odijiekit maétloi
pSem2stit se tak, a
h
%

a e o

y zm¥enskunh&shedky bgbdzeh®hgot BAT
dbyzmBOnskapve shrom&§8§gdhDn2 | id2: |
k

I
z z b
pSi jehog pSekioheht?
e

vykazovaly znalni I ou promDnlivost.: Kvalitativn?2mi
(@) sportovn2, kulturn?2, n8bogensk® nebo politick® ud
(b) pl 8ge nebo parkweza slunel n®ho d

(©) uicesobchody bBDhem otev22rac2 doby obchodT; a

(d) |l ygaeky® r at D/ dr §hy

Rozhodnut?2 2019/021/

DEFINCEANEBEZPEHONRB OGE i

Podle definice nebezpeln®ho zbog? | ze krev povagovat
jei nf i kmebomekS8 nt r o (pov eem& i § 1 n JIS ohledern kad.v 8 nF1K(b)(iii) :
(@) zdravotnick® vzorky, jako jpSemriavdwgimwank akegor i

Aot evSen§i,nefbsop eicciefritciki§ifk ovan§h

(b) nekontr amledbwani§nfi kovang§ krev msiiciblktatpgepi &v Asn
nebo Acer tPiofkiukdo vbayn §giSepr avgs onlo ®@ina Vi®sit kyk, ppat S2Set
provoz UAS do kat egoLIli &n&kb/(iijtUiAfSi kncavbePoksefiekfev i z

uzavSeontejnew, talpGépadhD nehodejhedojrboel kt2, mTge ¢
pat Sit do kategopokudispeei heekhBvyjsdbDkPha®r ps? ka
strany.

8 2

Prov§dhDc? na§?EzUgdn? .Koiki3s/e2012 ze dne 26. z§S82 2012, kterlm se st
pSedpisy tlkaj2c? se slugeb a postupT v oblasti |l eteck® navigac
naS2zen2 (ES) |. 1269620QES) (ES) 730/ 202986/, 2(ES) | . 1033/2006 a (

13.10.2012, s. 1).
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Pozn§8mka pSekladatele: Pravdilp@&doeknB.(dhybN(iodRaz, m§ bit

GM1L | 8§ nZ1ld) Definice

Rozhodnut2 2019/ 021/

DEFINNCEAAUTONOMNEHO PROVOZUi

, bnNDhem nichg nem§& d8§8l kovnD S$2d2c¢c2 pilot sch

F8ze letu
I ch posdtTuspl T¢d kn@®2bys pvagjssm2 povagovsg§ny za .autonomn?

nouzoyv

Autonomn? provoz by nemllomaiti ckhmNDReeyd meme m2nnDn |
ng§sl eduj2c2 pSedprogramovan® instrukce, kter® UAS vyk
kdykol i zas8hnout

GM1L | 8§ nX18) Definice

Rozhodnut?2 2019/021/

DEFINNCEANEZAPOJENRCH OSOB#
Vzhledemkobr ovs k ® prnoongnllicihv oosktoil nost 2 poskytuje toto GM p

Nezapojen8 osoba je osoba, kter8 se ne¥wW astn2 provozu
Osobu | ze povagovat za Azapojenoufn, pokud tato
(@) dala vislovnl souhlas provozdomat @liil otUASi nebhhe HEH

provozu UAS (i kdyby nepddhmoagak,0 @é vikian epDelj @n§
(b) obdr gela od provozovatele UAS nebo d&l kovn $2d2c?

opat Sen2, ji miS§ pad Nme ykea iAtSe vj ak ®kol i .nepl §novan®
Vz8sadi, aby byla osoba povagovs8na za Azapojenouf, ta
(a) se mTge rozhodnout, zda se ;provozu UAS z¥ astn?2 n
(b) povgechnhD ch8pe ;souvisej2c2 rizika

(c) m§& bRDhem provozu UAS opodst at nRav&l Aite managerma® pr ost .
provozovatel letadla; a

(d) nen2 omezov§gna, aby se %l astnila udretapogtseidonebo | i
provozu UAS.

Ol ek§v§ se, ge zapoaeh®i opSblhasye &H2Wézpelnostn2mi ope
UAS nebo d§l kovhD S2d2c? pilot by mnl prov®st kontrol
byly pS2kazy a bezpelnostn? opatSen? spr8vnh pochopen

Di v8ci nebo jin2 léed®msspomB8gdmhéh zhi walost? nebo jin
uds8l ost 2, kter® nejsou prim8rnhDpaeaeafdeAgenappjen®zodad

Lid® sed?2c? marglug§piebmelpos oxh8zej2c2 se ulic2 nebo po
Za nezapoj.en® osoby

PS2kVvm®I2padnN nat §l en? vel k®ho hudebnzho festivalu ne
informovat publikum nebo kohokolizp S2t omnTch prost Sednictv2m veSejn®ho
na vstupence, nebemipfedemt pamoe® epr §vy. Tyto druhy
nespl Ruj2 vige uveden® body. Aby byl a osoba povagovs
pog8§d8&na o jej2 svolen?2 a bit upozommBmpadgadmoR&w§ ewiSz
kategorie,a podl e rizika mTge blTt klasifikovgn jako Aspeci
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GM1L | § nZ2a) Definice

Rozhodnut2 2019/ 021/

DEFINICE AMAXIMCL N¢ VZLETOVE HMNMOMROSTI (

Tato MTOM j e maxi m8| n? hmot nost stanovenpS2yplarddbmddoru kme b o
postaven®hoezd@ S, Suje Siditelnost a mecémoi choovordo?l a
omezen?

MTOMby mDl a zahrnovat vdgetAny soul 8sti na palubi
€) vgechny konsukuk| n2z prvky

(b) motory;

(c) vrtule,jsou-l i zastaviDny

(d) veg@gk® elektronick® vybaven2z a ant ®ny
(e) baterie a maxi m8ln2 z8sobwuya paliva, oleje a vgech
0) nej t@igtebhn®gen2 povolen® vir ejckcpeSi,d rvul ggetan@@hmg enz or

LI 8SnekKal egori e provozsyshe®mgil otn2ch
NaSzzen2 (EU) 2019/ 9

Provoz bezpilotn2ch syst®mT se provg§d2 v AotevSen®id,

jsou vymezeny v |1 8nc2ch 4, 5 a 6, a to za n8sleduj2c

a) provoz bezpilotn2ch syst®mTujive AgEen®ep®RdRadEYyooD
kprovozu ani prohl 8gen? O provozu ulinDn® provo.
uskutelnlDn2zm provozu;

b) provoz bezpilotn2ch syst®mT ve Aspecifick®i kat ec
pS2slugnim %S&rlewm Pd>dhebd |l opr §vnin? obdr gen® pod
okolnost? definovanlch v | 1. 5 odst. 5, prohl 8gen

C) provoz bezpilotn2ch syst®mT v Acertifikovan®hn k
syst®mu pord? ev naSérzesen® pravomoci ( EVU) 20197945,
pS2padnhD udRlen2 prTkazu zpTsobilosti d8l kovhn Ss2d

GM1LI| 8§nXku Kategorie provozu bezpilotn2c
Rozhodnut?2 2019/021/

HRANI CE MEZI KATEGORI EMI PROVOZS UAS
(@) Hraniceme zi kategoriemi AotevSen§8§A a Aspecifick§gh

Provoz UAS nespad§ do kategorie Aotev®eresml chokud
Krit®ri?2 UubgMRJAISc mawrazpp38d provozu mi mBVOB)us§l n2 d
nebo pokud nej sou§ skprlintfBrai ap opdir@ fyfro @k @z WWpHSIAI i

vb |l 2 z k o st be pbdkategorie A2 dnyeguje na UA do 4 kg).

(b) Hranice mezi kategoriemi Aspecifick8n a Acertifik
Hranici mezi Aspecifickoufl a Ac@UABhabkpemhoaflLk8hn
40 na3RUY2910AP45.Prvn2 | | §nek dperfdwazne? tha amliecdi szka, z a
definuje technick® charakteristiky UA a tyto || 8n

Provoz UAS se Sad2 do Acemaii§lkk)a1dlﬁ®ﬁ~okannegn>?i|ei,z
“Sad dogvdlRr k, ge toto riziko nemTge blt: odpov2daj*

o} certifikace | &JJASIv® zpTsobilosti
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o} certifikace provozovatele UAS; a
o} udnDIl en? pr Tkazu zpTsobilospbkuwd!| henud BAG2 cz2en

aut on.omn?
ProvozUASj e povagovegn za spadaj 2c?2pokdadd Acertifikovan®if

o} je prov8dhNDn nad shrom8gdnNn2cnhiarlaikd 2errazzamiroyk @i t -
jsou3dmnebo ;wndbo g2

o} zahrnuje p;$epravu |id?

) zahmuj e pSepravu nebezpel n®lp&2phadh? nekody®v kg
vysok® riziko pro tSet? strany

LI §neillO4 evSenS§fi kategorie provozu bezpil

NaS2zen2 (EU) 2019/ 9

Provoz se klasifikuje jako pro®dzkheegoftpliin2zpous

splnDny tyto pogadavky:

a) bezpilotn2 syst®m pat$2 do jedn® ze tS$2d st
pravomoci ( EU) 2019/ 945 nebo e soukromhD zh
stanoven® v |1 8nku 20;

b) bezpilotn2 Xxiem8lkdhd wmB|l etaovou hmotnost nigg2 ne

c) d&8l kovhn S2dz2c? pil ot zajistz, aby bezpil otn
vzd8l enosti od osob a aby nebyl o provozov8no r

z

d) d8l kovhD S2d2zc? pil ot vgdy vuduguptmbedahli €dun?
pS2padT, kdy je provomeWw&§mebo keyi ne Afyalgiow
bezpilotn2ho | etadla, jak je stanoveno v | 8sti

e) bezpil ot n?2 |l etadlo je za |l etu udrgovs8§no ve Vv
bodupovr chu zemR, vyjma pS2pad T, kdy pSel ®t §v§
A pS2lohy;

f) bezpilotn2 letadlo za | etu nepSepravuje nebezrg

Provoz bezpilotn2ch syst®mT v Aotev&éena@&dn skoatl eagdaur

spogadavky stanovenimi v | &sti A pS2lohy.

Ll 8neldASHecifick8h kategorie provozu bezp
Na $S2 z e ri2020/638 U)

NedA2i splnhn nhRkterlT z pogadavkT stanovenlch v |
provozovat el bezpilotn2ch syst®mT povinen z2skat
kter®m je registrovsg8n, opr8vnhDn2 k provozu podl e
Pokud provozovate | §8d§8 pS2slugnl %Sad o opr§§vnhn2 Kk proc
posouzen?2 rizik podle |18nku 11 a pSedlog? je spo
zm2rnPDn2 rizik.

V souladu s bodem UAS.SPEC.040 v | §s§vnfB2p32| oh

provozu, pokud usoud2, ¢ge provozn?2 rizika jsou pS

PS2slugni “%Sad uvede, zda se opr&vnhRDn2 Kk provozu

a) schvgl en? jedn® provozn? operace nebo Sady p
vl ase nelwo (m2st ech) nebo v |l ase a m2stD. Op
obsahovat souvisej2c?2 pSesnl seznam opat Sen?z |

b) schvglen? osviDd| en?2 provozovatele l ehkTch be
pS2Il ohy.
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5. Pokud provozovatel bpeSz psil luogtnn@ncuh  Y8Syasdtu® mITI ens k ®h o
pSedlog?2 v souladu s bodem U Aodh. | SBRIEeM. 20 2p0r ov  plr8osvtoiz ,
vsoul adu s e standardn?2m sc®ng§8Sem stanovenlm v
provozovatel bezpi | ozt2ns?kcaht soypsrt8&nmT npPo vki npernovoz u poc
tohoto |1 8nku a pougije se postup stanovenl v
syst®mu pougije prohl 8gen?2 uveden® v dodatku 2 t®
6. Opr8vnhNn2 k provozu nebo ppaochl:8§8gen2 se nevygaduj e
a) provozovatel T bezpilotn2ch syst ®mT, kteS? j s
|l ehkl ch bezpilotn2ch syst®mT s odpov2daj 2c?
UAS. LUC. 060 pS21lohy;
b) provozu provs8dhNn®ho v r 8mci k1l ubT aab dsrdgreu gye n 2
opr8vnnhNn2 podle |1 8nku 16.

LI §nelAC&rtifi kovan8fi kategorie provozu be
NaS2zen2? (EU) 2019/ 9

1. Provoz se klasifikuje jako provoz bezpilotinzch sy
splnDny tyto pogadavky:
a) bezpilotn? syst®m je certifikov8n v souladu s
vpSenesen® pravomoci (EU) 2019/ 945 a
b) provoz se uskutelRuje za nhRkter® z tRNchto podr
i) nad shrom&8gdhNDn2mi osob;
ii) zahrnuje pSepravu osob;
iii) zahrnejpe ap8 nebezpel n®ho zbog?, cog mTge
rizi ko pro tSet? strany v pS2padhD nehody.

bezpilotn2ch syst®mT se jako provoz bezpil
ikuje tak® tehdy, pokuoduze®2sIlruigznilk YSoadd en al
ge riziko provozu nelze pSimhNSenN zm2rni
vatele bezpilotn2ch syst®mT a pS2padnhD be
u pilotu.

GM1L | §neku ACert i f ifik kwaairedg oprr ovozu bezpil o

Rozhodnut?2 2019/021/

PROVOZUASVACERTI| FI KOVANERA KATEGORI |

L1 §6&JASnasSzzen2 by mnDl bTltl Svnyk@ma &g EBPRE1/PIET il § nbe k
se zablv§§ UABalvlogmiinke v NDUWAG.jTeat o konstrukceohledethaa nezbyt |

pr§vnEUSEdE§dSenl (EU)aa®1A0ekt?er T ol ek§vE, Jge pogadavky
registraci UASjsouvpr ov8dRNc2m aktu, kdegto techakiuvp®epegad@vky
pravomoci. VI k lt ddohtdvou | I BEnk§shvedej 2 c?2 mu

(a) pSeprava |id2 se dBnj e,vgdy v Acertifikovan®i kate

podl e Ll 8§nku 40 a pSepravazT T i dAS jlLelr §jeénd nc2em yza k o
Acertifikovian8in kategorie

(b) | ®2§mad shrom§@daBSn? kit ehada§s e oizsntir c knlednmg 2 mT @ &
spadat do Aspecifick®i kategori e,8vpokud gpo seuzjee
oAcertifikovamanoundA kategorii

(c) pSeprava nebezpel n®ho zha®h Epaedaudiod,&nm®@iedizk ov
nenkomtejneru chr8nDn®mpPrpadN efdlBady et ah§gek® r i z
t Set?2. strany

Strana 24 z 299



_ eRules pro UAS PSedmDt n®
¥ (naS2zen2 (EU) 2019/ 947 knaS2zen
2019/947

LI 8nelPravidla a postupy pro provoz bezpi
NaS2zen2 (EU) 2019/ 9

1. Provoz b e zspyislto®mm2 cth Aot evSen®hn kategori.i mu s 2 vy
stanovenim v | &8§sti A pS2lohy.

2. Provoz bezpilotn2ch syst®mT ve Aspecifick®fi kate
uvedenTm v opr&vnhDn2 k provozu podlnkullbheBawvku 12 ne
standardn2m sc®ng§8Si definovan®m v dodatku 1 pS21lo
syst®mT. Tento odstavec se nepougiije, pokud je pr
osvihDd|] en?2 provozovatele |l ehklpohv?2 hezdpecd mi n2palBvpy:s
bezpilotn2ch syst®mT ve Aspecifick®n kategori.i
stanovenim v provgdRc2m naS2zen?2 Komise (EU) | . 9

3. Provoz bezpilotn2ch syst ®mT % Acertifikovan®p
pogadavk'I[m stanovenim v provs§8§dhRc2m naS2zen2 (EU)
(EU) | . Mass¢/2W)12 . "1332/2011

LI 8nelPr&vidla a postupy pro zpTsobil ost d
NaS2zen2? (EU) 2019/ 9

1. D§l kovn S2d2c2 pzdioltdt npr owvypgtu@mye 2 v bdotevSen®i  k:
pogadavky na zpTsobilost stanoven® v | 8sti A pS2|
2. D&l kovnN $2d2c?2 piloti provozuj 2c? bezpil otn? sys

pogadavky na zpTsobilost stamnowpn®vnpBess| kgmpirnyv e
uveden® ve standardn?m sc®n8lSi pSrPelfoihnyovaes®m vy nie
vosviDd| en? provozovatele |l ehklch bezpilotn2zch sysH

a) uplatRovat provozn2 postupy (b0gn®, §mémDrEs dinedt
pSedl etov® a poletov® kontroly);

b) ovl 8§8dat |l eteckou komuni kaci ;

C) ovl 8dat dr8hu | etu bezpilotn2ho | etadla a autc
d) ve®st tTIm, pracovat v timu a S2dit sebe sama;
e) Segit probl®my a rozhodovat;

f) udr govat sityaln?2 povhDdom?2

g) zvlI 8dat pracovn2 zat2gen?2;

h) koordinovat nebo pS2padnh pSedat S$2zen2z.

3. D§l kovn s2d2c? piloti, kte$2 prov§dNj2 provoz Vv r
mus 2 spl Rovat mi ni m§1l n?2 ptogiraavae/k® waoEmp§sodni og
vsouladu s |1 8nkem 16.

* Pozn8&mka pSebl ad #brédl, eontingency and emergency proceduresfi t j . postupyn ®dstapy pro

nenad8| ® situmstupy. a nouzov®

® Prov§dncz naSz2zenz Komise (EU) | . 923/2012 ze dne 26. z§$2 2012
pSedpi sy tlT kaj 2c2vseblsdsitgiebl at pols® upgvi gace a kterlIm se mhDn2z pr (
naS2zen?2 (ES) |. 1265/ 2007, (ES) |. 179472006, (ES) | . 730/2006

13.10.2012, s. 1).
® NaS2zen? Komisd2(EW) dine $65/52Q0 na 2012, kterim se stanov2 techni
se letov®ho provozu podle naS$S2zen?2 Evropsk®ho parlamentu a Rady
" NaS2zen?2 Komise (EU) | .prb332kc20121014e d*&nerL®. se stanov?2 spol el
vzdugn®ho prostoru a provozn2? postupy pro palubn?2 protisrg§gkovl
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LI §nekMi i m&8Il n2 vhRk d8&8l kovh S2d2c2ch

NaS2zen2 (EU) 2019/ 9

1. Mi ni m§1 n?2 v Dk d§8l kovh S2d2c2ch pilotT provozuj?2
Aspecifick®i kategorii je 16 | et.
2. Pogadavek minim8ln2ho vDku se na d§l kovhn $S2d2c¢c2 p
a) u provozu v podkategorii ttADpS2jakyjeosoaonovan
sbezpilotnZzm syst®mem tS2dy CO definovanlm v |
pravomoci (EU) 2019/ 945, kterl je hralkou ve s
b) U soukromhD zhotoven®ho bezpilotn2hossysn®mug?s
neg 250 g;
c) u provozu pod pS2mim dohledem d§l kovn S2d2c?2
odstavce 1 a ||l 8&8nku 8.
3. Ll ensk® st8ty mohou minim8ln2 vhRDk sn2git na z8kl a
rizika spojen8igshpr@weon2em na | ej

a) u d&8l kovh S2d2c2ch pilotT provg§dRj2c2ch provoz
b) u d§8l kovh S2d2c2ch pilotT provg§dRj2c2ch provoz

4. Pokud |l ensklT st8&§t sn2¢g2 minismgl ntti tvodkd &l 8k okvoly NS 2
provozovat bezpilotn2z syst®my pouze na Yzem2 dan®
5. LIlensk® st8ty mohou v opr8vnhBDn2 vydan®m podle ||

d§l kovhD S2d2c2ch pilotT, kteS2 oprsodvr§udgleg 2 plreotveoczk
model 8ST.

GM1LI| 8n%ku Mini m8I n2 vhRDk d8l kovhR S2d2c¢cz2c¢
Rozhodnut 2 2019/ 021/

DOHL ¢ GEQBOEAE

Osoba mTge pTsobit j ako dg8l kovh S2dz2c? pil ot i k
stanoven®h®LWAIN 8N2kzue ndd mPprokdop, e tato osoba je pod

d&8l kovhn S2d2c?2 pil ot mu s 2 kagdopg&8dnn spIuRevdzeln@rpogad
| | 8nMaignost nNi §g2ho minim8ln2ho vhDku se vztahuje po
dohl 2 gej 2 Yzhledemska boymu., ge dohl 2gej2c2 osoba a mladl dE&
prok8zat odbornou zpTsobilost pro pozici d§l kovhn $S2dz2
zkougpEpyokks§zg&n2 odbormr@ zpo[siocii | o8tk At 8¥ 2 a0®hRo kpi kg
stanovena §g8dn8 minim8ln2 vhDkov8 hranice

LI 8nekPrn®&vidla a postupy pro |l etovou zpTsobi
NaSzzen2 (EU) 2019/ 9

Bezpil otn? syst ®my p
soukromh zmebdt polenyg se
podm2nky stanoven® v
|l etovou zpTsobilost, j e
naS2zen2 (EU) 2018/ 1139.

® v druz2zch provozu star
2yvaj 2 pro provoz podl e ||
20, mu s 2 pl Ro t e
ch |

s vV a techn
g jsou stanoyeany phdkeeh| V8

LI 8nekPrldvidla pro provs8dRhRDn?2 posouzen?2 p
NaS2zen2 (EU) 2019/ 9

1. Posouzen?2 provozn2ch rizik:

a) popisuje vliastnosti provozu bezpilotn2ho syst@
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b) navrhuje vhodn® c2l e bezpel nosti provozu;

c) urluje rizika provozu na zemi a ve vzduchu,
uveden8 hlediska:

i) m2r u, do jak® by mohly blt touto |innost:?2
na zemi;

i) slogitosta pikvomn3dtvlastnosti dan®ho bezp

iii) Yal e | l et u, dr uh bezpilotn?ho syst ®mu, pr
|l etadlem a pougitou tS2du vzdugn®ho prosto

iv) dr uh, rozsah a sl ogitost provozu nebo I
pS2padre®ni velikosti a dr uhu provozu s p
organi zac? nebo osobou;

V) m2r u, do jak® jsou osoby nesouc? rizika
bezpilotn2ho syst®mu schopny tato rizika p

d) urluje rozsah mognmlBm2 opiaziSken2 ke zm2r

e) ur!ujeNpotSebnou “%uroveR robustnost.i zvolenTch
mo h | bl't provg8§dhDn bezpel nih.

2. Popis provozu bezpilotn2zho syst®mu obsahuje alesp
a) povahu provs&8§dnhRNnlTch |innost2?;

b) provozn? proospti$endo?u a bde st zaml gl en®ho provozu
obyvatel stvo, rel i ®f krajiny, druhy vzdugn®ho
kter® se provoz uskutel|l Ruj e, a to, jakg8 | §8st
rezervu pro pokpryda®oznZdédlkapoydaddawnwlIT pro zemDpi

c) kompl exnost provozu, zej m®na t o, jak® pl 8nov
pracovn?2kT, jejich zkugenosti a slogen2 a jak
napl 8nov8ny pro proveden?2 provozu,;

d) technvic&®t nost i bezpilotn2ho syst®mu, vietnnh
podm2nky pl 8novan®ho provozu, a pS2z2padniD jeho

e) zpTsobil ost pracovn2zkT pro proveden? provoz
povinnost?2, vlicviku.a ned8vnlch zkudgenost?
3. Posouzen? navrhuje c¢c2l ovou rYrvonvoecRe nmeéz p¥erl|onvonsit i h e zk
vieteck® dopravhD s pos8§dkou na palubDD s ohl eder
bezpilotn2zho syst®mu.
4, Il dentifikace rizik zahrnuprevkTlen2 vgech n2ge uve
a) rizika provozu na zemi bez pougdgit?2 szrF'Quj'Zczc
podm2nky, za nichg provoz prob2h8, alespoR Vvl e
i) provoz ve vizu8§ln2m dohledu nebo provoz mi
i) hustotaobyvat el st va v pSel ® §vanlich obl astech;
iii) l et nad shrom8gdhNDn2m osob;
iv) rozmDry bezpilotn2ho | etadl a;

b) ka provozu ve vzduchu bez pougit2 zm2rRuj

rizi
nz2ge uveden® prvky:

i) pSesnou | 8§st vzdugn®ho prostorrw,zg®teSehoar ®
ol §8st vzdugn®ho prostoru potSebnou pro mim

i) tS2du vzdugn®ho prostoru;

ii) dopad na jinl letovl provoz a uspoS8§dgn2 |
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d vigku provozu;
) S2zenT 1i neS2zenlT vzdugnl prostor;
K} prost Sed2?2 letigthD |i mimo letigthn;
) vzdugnl prostor nad mRstskim |i venkovs
o} rozstup od ostatn2ho provozu.

5. PSi urlovsgn2 mognich opatSen2 tkn& zm2r rsiprd2n NDmi2z inka,vr
c2lov® YWrovnhD bezpelnosti, se zv8§g2 tyto mognost.i
a) opat Sen?2 k lokalizaci rizika pro osoby na zemi
b) strategick8 provozn2 omezen? pro provoz bezpil

i) omezen?2 zemNDpisn®ho provoar wskwe ek tReij ®@m s e
ii) omezen?2 trvg8&§n2 nebo pl8&nu | asov®ho sl ot u,
c) strategick® zm2rnhBDn?2 rizik prostSednictv2m obe
spoleln® struktury a slugeb vzdugn®ho prostorL
d) schopnostvyy poS§dat se s mognimi nepS2znivimi provo
e) organi zal n? faktory, jako jsou provozn? post
provozovatelem bezpilotn2ch syst®mT a postup
pS2rul kou virobce;
f) “wroveR ppiTsolilodbornich znalost2 pracovn2kT p
letu;
Q) riziko lidsk® chyby pS§Si upl at Rov&n2 provozn2ct
h) vli astnosti konstrukce a vikonnost bezpilotn?hce
i) dostupnost prostSedkTy,ke zm2rnBDn2 rizika s
i) dostupnost syst®mT omezuj2c2ch energii
bezpilotn2zho | etadl a;
iii) konstrukce bezpilotn2zho syst®mu podle wuzn
poruge.
6. Robustnost navr genlc zm2r Ruj2c2chzdap atsSeun 2Ynster ng

h
a rizikTm zamlglen®ho provozu
z

n
bezpelnostn2zm c2I Tm
b pel n§.

f8ze provozu byl a e

* Pozn8&mka pSe&t adamenbeacyprateduresi tj . postupy pro nenad§l ® situace.
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Ro z h o d n20/022/R 2 0

POSOUZENE RI ZI KA SPECI FI CKEf (RDRDEJBRUSISERAPR@YV OZ U
V'Y D C présinec 2020

1. bvod
1.1 PSedmluva

€)] TotoposouB@RA%2j e zal ogeno na dokJARWSnat peskytujpt vo Sen ®
nghled na to,vyjtakSkdzpelomdMmotit a provs§dhDt pro
(UAS). SORAposkytuje metodiku, kter8 vede jak pro
wwSadu pSi urlovgn2, zda | ze provoDokinar8 prov §d
by nemnil bTt poug2vs8n jako kontroln? seznam,
odpovDiDdi na vgechaymnf gyatékhlﬁ%c‘do vzdugn®ho
jengvod pS|zp]’sob|kean nmognRutJue provozovatel:|
padnouc? zm2rRuj2c? opatSenz, a tatkotsm2d@Tveodu z
neobsahuje pSedepsan@®@elporgmalavksyt n2al edlisep?2 kt er
splnNny pSi r Tohustdostin/amA&xronvih 2kec hr i z i k u

(b) PSedpokl| §8BRAYdedege@ero provozovatele UAS a pS2s
osvhDtl 2 hpBmopasyovan@osned nanZp Nt ni§k av2azkan §
zre8lnlTch provozT UAS bude tvoSit z8&8klad aktu
dokumentu.

1.2 bl el dokumentu

(@) Pl el 8ORAj e navrhnout metodi ku, kter§ m8§& blt p
kprok&8z8n2 vyhovhDn2 L|lE&ankamens§ UzAhSo dnacSz2izte nr2i z i k
pSijatelnost navr hov&m®hoApp ®wiofziuc UAB kwat egor i

(b) Vzhledem kprovozn2zm rtoaxi@%%’}iena@mi rizika nemTge A
kategorie automaticky | er pat z#ate ditfl ksagj 2 lwé z e | n onsdsti a vik
prok8zuaelkhm poltem UA provénzokvaatn@lrgumBOR/A Aot evS
poskytuje konzi sptoesnctmzzen?)Sstothaptketkenrlé‘;ch seri piok 2
srozg2Senimi a novl mi provozy UAS, kter® nejso

(c) SORANnerm? | gnask o Segen? v {e h ooneastop-shap)dinpmrmlnom?2 st N (
integraci vgech typT UAS ve vgech tS2dg§ch vzdu

(d) Tuto metodiku | ze poug?2t t am, cértdilaci Istadlau s 2 bTt
(schvglen? ngvrhu, | etyd8®? zpTthoBillemgti )a typo:
vhodnT vziplS&thém gladat elUAS pmexverzlomanebo zak§za
zZzpTs o.bTamo met odi ka mTge rovnhig p 0 dupro reonv?a t I
souvisej2c2ch pogadavkT letov® ppToolsilnséstciz.l €
stanownerh® odvozen® od t Dch, kter® | %o u poug
kategorii, odpov2zdaj ? t Dm, kter® jsou stanov
kategorii.

(e) Tato met odi k a j e zal ogmodcel na ppsiuzovgn? zal oge
bezpelnosthdmi dizcekRov®y st ®mu, ktveyrhfodjnecpat gi
rizik soudiaséjm? cpercohvasMedel b6eA® do wWvahy povahu
hrozeb spojkeehtm mebezpel ?2m, pS2rsjlemgn opur okvoorzsnt?t
zm2r Ruj 2c? opatSenZSOBAmaI@,ppeccm§h§:k\.4yrp0cbrvcot2|t sy
rizika a wurl]it hranice pT(atDSIHdnimLi@mq)gR)UJbeezgoaedantleI
ur | it pSijateIn® “wwrovnhD rizika a pspkBape, g e

2 3ak je definovsna Ll §nkem 4 UAS naS$2zen2z.
¥ Jak je definovsna drn2nkem 6 UAS naS$2z
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13

14
141

(f)

@

PS2slugnlT %Sad mTge tut oz2m«kjSmgi kque rmrvavda)z opvoaut ¢

UAS je provoz schopen vykon8vat bezpelnD

Aby se pSedeglvo opakuj?2c?m se jecjnotliva sch
ke stanoven? AstamebodApSbdde®nBSTaAnlch posou
url en® dr uhy ConOps se zn8ml mi nebezpel 2 mi
pSijatelnlTch rizik

Met odi k a, souvisej?c? proomsy dokhomenty pnawou
k tomu, aby provozovatele UAS vedly pS i provg8dniDn?2 p osspuaduz e n 2 roi

sLl §nkeumSthasS2.zen?

Pougitelnost

(@)

(b)

(©)

(d)

(e)
(f)

(@

Met odi k a pr ezteonmtoov a ndso k uvme nt u s e zamhRSuj e
bezpel nostn?2chs erbioai kne sket eprrSovoz UAS j ak®kol i

j ak®hok olravozud(v ué@twrolp e n sex@fiment§ | n2vHa k laml v @] e
prototypu). To j e zeho®na@, ale neomezuje se na Asp
provozu, U n2¢g je vygadov8no posouzen2 nebezpe
Vrozsahu pTsobnosti met adiklay sjouwvud skeg¢ 2meé| rs@s tsm?

UA aletademspi | ot em nRi zpiak ou bddr § g k WA nebozmezi JA d& ma
UAp Sepr awsopybazdm Selgechouow2ch revizzch tohoto do

VpS2padn incidentu w§ietpe|lam@h de b nalespl S .
zbran?kter® pSedstavuje dodatel n® netPea@apel 2,
metodi ky vIislovnD vyl oul ena

ZpTsobn®s i metodi ky |jsou vyRaty bezpel nostn? g
na ty, kter® se tlkaj?sympdwame al6pteagBq zspTusva ksiel]
sochranoup Sed ot i p elektkomegmetick | mu g e)n 2 m

Aspekty ochrany soukr om?2 pal sfoibnnaonsltni2 ta®stpoe knteyt onde

SORAMTge blt olugmtpodpoSit nasmNDrov§Am k pSec
pougitelnlm pro d&ebr pk dwvatz, @eokpdovoz je mo
spSijatelnou Yrovn2 bezpel|lnosti

Vedl e pr30ORAdmulatius UASnaS2zen2m mus,ZUA$rrcn\x~/mr2~ngate
zajistit vyhovRin?2 vgem dal g2z m pp,rSoedearslovme\paDz;
kter® nemus?2 blt nezbytnhD SORA Sedgeny

Kl2] ov® koncepce a definice
S®ma n tmodek T

(a)

KusnadnBn? pSed§n? vgech aspektT SORA vygaddu
pougit?2 terminologie pro f8ze P®mapnkzuckpomodel
uvedenl na Obr8zku 1 poskytuje pevnhD zaug?2va
SORA.Obr §2ak8§d2 grafichkh®deh@zarwidDntéd8l n2z vod2tka

d 8l e p opmoSrhoaz tBmmialogii SORA.
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F2zenl provoz Ztr&ta(*S2zen?
Mi moS&§dng§ s Nouzov§ situace

2
Nor msl n pr (neg8douc? (stav, kterT nelze

Postupy ©pro

Standardn?2 |/ situace Nouzov® postupy

t d s z . 0 a0 2 .
postupy ("S%’irsat§n2°mn-[a . (pSist&§n2 co mogn§ nejdS2ve nebo akti

stanoven®m.)m2

Pohotovostn2 pl 8§n
(pl ®meken?2 rostouc2ch n8§
Provozn2 prostor
Obl ast puord ¢eint28 vk ast n2 GRC
LetovI|l zemfl Pros_tor pro Rezerva pro PSilehl ® obl asti
prostor situace pokryt?2
Prostor, v nRlmg je potSeba provoz technicky prov®st
Prostor branl do %v ahy pSi urlovgn2 ARC
. Vool bi -t el
Let?o;/tolr 4 Bl PrOZittuac::er pro rezerva pro PSilehlT vzdugnil prostor
P pokryt?2
Prostor, v nlDmg je potSeba provoz technicky prov®st
(*) Ztr&ta S2zen? odpov2d§ situac?m:
T visledek situace z8§8ledg2 na n§hodD; nebo
 kter§ by nebyla zvl8dnuta pomoc? postupu pro nenad§l® situace;
T pokuddoide ke smrti a i% mrelkedg|Br oat Sedmt ech.

Obr g§Ze8®manti ck BORAod el
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Model rizika ve vzduchu

Model rizika na zemi

P $ i8 eohbl

1.4.2

Z

////

) . T
L Prostor pro n o ]
- ! - —
: = =
SF Letovi zemng I % o
a - : s Psi Ivalmll
1 (o]
. ; - B @ rostor
® a i o - N
> A >
—1:.!.::- (o]
o > : > = ©
N o i o =z
> S P =] I
o oy i L Vol it
Rezerva = Provprzomgt or @ ezerva prg
pro pokry to zem. prostor + prostor pro o p ok
rizika na nenad&8l| ® s it uaigikeve

zemi : vzduchu

'
 —f *
!

Obr §2e6r afick® zobrazen?2 s®WaAnti ck®ho model u

P v o drobilistnosti

(a)

(b)

(©

(d)

(e)

(f)

Pro spr8§vn® p
robustnosti. J
prok8zat v rTr

pen? procesu SORA | e dT1 e
ol i dan® zm2rnhDn?2 rizika ne
a Vvys

cho
k ®k

$it Mo ®vin2 cm2 zk®, st Sedn?
Oz n a| mbustnosti j e s ednakrpoo mor ovnD i Gt egr iptSgr Tstk
bezpel zastiglSovan®ho kagdim zm%zrBupPNcithsopaySe
metody dTkazu), ge owvyalnT dpSaggmt elpl dteRpel nos
zalogeny.na riziku

Linnosti dmo w@ietn® Kiar ovnh integriPQZIstqg@,chnodrob

DaE.Tyto pS2lohy uv§gd? buN poradenskl mat er i &
normy a postupytebkde® je to poug

0
a
o
d

b e
o
n

ObecnT ngvod tTkaj2c2 se:YWrovnhD jistoty je uve
Q) N2 zWKs§ oveR jistoty existuje tam, kde ¢gada
pogadovan® YrovnhD integrity bylo dosageno
) St SeldméveR jistoty exipsskyujepods Brrmm T kddek aza.d ag e
pogadovan® Y%rovnhD integrity bylo dosagenct
pomoc? zkougen? (napsS. u technicklch zm2rR

zkugenpsarez(napS. u zm2rRuj2ldnfrh opat Sen?

3) Vysom@gvetﬁtyjiesxi,stuje t am, kde byla dosag
pSijaps8tabugnh tzSpsfflastawbi | ou

Specifick8 kritm$3laohdsecfhi nmavjang§pSednost pSed |
vbodDnD d)

Tabul ka 1
j

poskyutwul end ogwbdudsdhlo s t i na z8kIl adD Yr
Yar ovnin: st

[ ty
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N2zk§& jis St Sedn?2 | Vysok§ ji

N2zk8 integ N2zk8 robu N2zk8 robu N2zk8 robu

St Sedn2 int N2zk8§8 robu StSedn?2 ro St Sedn? ro

Vysok8 inte N2zk8§8 robu StSedn2 ro Vysok8 rob

Tabulkali Ur | en2 Yr ovnhD robustnosti

(9) NapS2klad pokud ¢gadatel prokmzokeu s%uSedm?2 [ g
bude cel kov8 robustnost paJaodgoyv &noab usd nms 2 k duw.c
rovna nejnigg2 Yrovni. buN integrity, nebo jist

15 Rol e a odpovDdnosti

() PSi provs§8§diDn? posouzen? avrpTrzonchcshJ fS80ZRAC h m Tpgreo
ovz§8jemnou spol upnBBlkcal i ko ¢gl§ldPIn@WKIt v n 2 subj ekt
relevantn?2 pro SQGRANtjos ooud dp?olpes 8ny v

(b) Provozovatel UAS i Provozovatel UASj e odpovRdnl za bezpelnl pi
tud2g za analTlzu besouneulsid<EnkSedAS naiS2zizkn2 Vmus?
provozovatel UAS dol ogivte dleen2 pre |prossotu zemdv az w i [k
kategorie provozu, vyjma pS2paRddpTramiovmat e€rmi ¢
pro posouzen? mTge bTlt poskytnut t Set 2 mi st
vybavenz), pos k yst pavcae i, Prowwzodatel YASy zR B k §vE provoz
oprg&§vnhn2z od p&®NSP.ugn®ho %Sadu

(c) Gadat eGladat el j e strana usiluj2c? o] provozn?
provozovatelem UAS, jakmi.le byl schvsg8len danlil

(d) Virotsai Pro ¥3IORAy e v I tUUASbscter an a ,projekiuje a/riebo
vyr 8b2VIiUrAsbce UAS m§ dTkazy t1T ka(papdhlseednspeci
vikonnosti syst ®mu, architektury syst®mu, dok
dokumentace zkad)jektan®l s2 mTge rozhmdnout zZp
nebo mnoha provozovatel Tm UAS nebo pS2slugn®n

bezpel nost n?z skutel nosti pBSppddnpr mV §e o vaot ger
virobce UAS vywy?ntSe8®RA2kT n8&vrhu na specifi
provoz.Za Y| el e m hzv28slkegnrt2 |sect ov® zpTsobil osti by t
dopl nhDny pougdgit2m <certifikaln2ch specifikac?

norem, pokud jsSou EASAs hl ed&ny pSijatel nl mi
(e) Virobee adl oviicwhl rodlcleT | et ad | strand, ktbr§ projekiieT | e

a/lnebo vyrgb2 |l etadlporvo®& ozall klyASpr oVl p ombEiet 2l ew ac
m§8 dTkazy tTkaj2c?2 sé¢nappbtetinOk@HkonBoshiu s
architektury syst ®mu, dokument ace vivoje s
zkougek/adnal Kt er® se mTge rozhodnout zpS2stup
provozovatzd T e&JASm dol ogen?2 bezpS2praodsu n2ch sk

) PS2slugiPSzushdgnT %Sad, ktebl®PmjeomdkaAMCEN | e

urlenl | | ensk$onfadusglSitSéemk em 17 UAS naS2zen? ;
posuzov§gn? bezpelnostnz2zch skutelnopd8vEmS2pac
opr 8vnpavézu vsoul adu s 1Rl YIABemaS2 zen?. PS2slugn

pSij mout SORA podan® g¢gadat el e mprjTabklbbcasuep re k , n
SORA mTge bit potSeba, pB¥ysBadgal ed?2vkan e jsiosvtail
jednotn® pougit2 nebo viklad jednotlivich kro
nad provozovatelem UASvsoul adu s odst. (i) a (j) LI &nku
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EUJ (A@8R81I 2a8B%9ho naS2EendpskBERASANI ij

n<31,S22en2 ( ‘ ]
m ¥“%Sadem pro ovhRSovs&§n2 vyhovDn? ng§gvi
T

T
pougit nli m pSedplsTm agentura EASA, kdegt o !
st 8§t em, j e FJ/%bnuzgn\ryhporvorJn2 provozn?2m polgada‘
odborn® z ]‘ bil osti person§lu t Dmt o pSedpi
sn8§vrhem UAS:
o} OsSsO #02, #04, #05, #06, #10, #12, #18, #1069
a #24;
o} zm2r Ruj2c?2 opatSewndz)M1l Kruipto@rtianmh #Y oa zm?2r

M2 : krit®rium #1;

o} ovhNSen? syst®mu, pabowowdr gne Isoulatls $kookem v
#9 procesu SORA.

Pokud je podle SAIL nebo uplatRovanich zm?rRu
vige wuvedenl chz®SORuj/2nce’bcoh opat Sen? Avysok§8hn
vygaduje se ovhRDSen2 agenturou EASA podle LI &8n|

2019/945°. VpS2padn jinTch OSO a zm2rRuj2c2ch opat
mTge ovNSovat vyhovidn2p$Nsntwgmiog@adadkT

Pokud je YroveR robustnagtviir h©8Oaknmealyo s ajm2a R
opatSen?2 nigg? neg Avysok8&hA, mTge i pSesto p§:
UAS a/nebo jeho letadlovioBvcaemTaOB®bdmam? s &
opat Sen2m agenstouurloaud uEASSALIvEnkem 40 odst. 1) p:
2019/ 945. Obdobnh rovnRNg v pS2padhN provozovat
osviDd|] en?2 provozovatele |l ehkTch (LUC), mo h ou
prov §drDovo zf , u nichg je,1/4rovelQ ro§ushemst|

a/nebo zm2rRuj2c2ch opat Sen? ni gg? neg Avys,o
agenturou EASA. V. tDchto pS2padech EASA ovDS?
n8vrhu vhodn® pAbL sauwirvej2mz2r Ruj 2c? opat Sen‘*

opat Sen?2 pougitelng, a vydg8 typov® osvihDd| en?
zvl 8gtn2 Y% ely (RTC)) virobci UAS, kterlT bud
sng§vrhem, zm2rRuj2c?2 opatnSean2o0vsibevni?s ez vicgaem® s
g2 Semdulvadu s krokem #9, pokud je toto ovRSer

pS2slugnl %Sad vy dpsrvoay ?zcl? popirj§nvonutn2 prkohl §gen?

UAS, kterl je odpovDdnl za vyBouwhre2 UAS OSO s

(9) ANSPi ANSPj e url enl poskytovatelurlldtto® & bdrasvadz np?r
(vzdugn®m . pNSEpbsuuz)yj e, zda | zerhav®mowaniughet
prostoru, kterl pokrlv§g, ovolue@est bezpelnBhD, a i

(h) Poskytovatel s | u gUsspaceii Pos kyt ovat &isp@ces | ugby HAubjekty,
poskytuj?2 slugby za %l elem podpory bezpel n®h

prostoru.

(i) D&l kovhD Szd>&l2k opiNl 0%2d2c2 pilot je wurlen pro
vpS2paddbecx@e®ho |l etectv? viastnzkem | etadl a,
bezpel n® proveden?2 | etu

“ NaS2zen? Evropsk®ho parlamentu a Rady (EU) 2018/1139 ze dne 4.
civiln2zho |l etectv2 a o zS2zen? Agentury Evropsk® unie pro bezpe
(ES) | 8L,00B8EQ)NOO0 ] . 996/ 2010, (EU) |. 376/ 2014 a smDrnice Evro
2014/ 53/ EU a kterTm se zruguje na$S2zen2? Evropsk®ho parlamentu a
Rady (EHS) | . DS3922vIMslt212,( 22.08.2018, s. 1) (https://eur-lex.europa.eu/legal-

15

content/EN/TXT/?uri=CELEX%3A32018R1139).

NaS$2zen2? Komise v pSenesen
provozovatel2ch bezpilotnB$
content/EN/TXT/?uri=CELEX:32019R0945).

® pravomoci (EbUzp20Db3/n34LHh zeg sde@me clh
.h 6 958 11 B06.2019z £ 1) th8ps:f/etirdek.eurnpa.milegal-
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2. Proces SORA
2.1 Bbvod do problematiky rizik

€) VIiteratuSe exi stuj e riziknfo.ho Jelderéd né&dnodlugwya c A
nejsrozumitel nNj g% tokuthenfuiSAE ARP #784A U EUROEGAR
ED-7 9 A: Akombt npesmivdDpoldwddloassnd souvisej2c?2 Y

z§vagmoasttd definice Ar i tomiodokumgntu. dodr govsgna i v
(b) N8§sl edek ud8l osti ‘tpyduer |oizdngahl oov 8n | ako
(c) Zjak®koli dan® ud§losti vyj diwas ndnookh o§ dr§T zl ni Tt cehr
mno z 2 aut oSi zablvaj?c? s e Yj Apgotroo vin@maaatl @ m  tTyetr
dokuments e bude zamDSovdajtmynaps.d8haegiie UAS), kt
dl ouoh ®hr v8n2? zp TelobykPlPet ®mNS ztr8tu na ¢givotDn.
“2ni k toxicklch | 8t ek tpmhourol iposuoukzemr) pjSgano
Kategorie pogk ozewmk umentu pSedstavuj?2 potenci
(1) smrteln§ zraanMaZemit Set2ch str
(2) smrtelng8 zranhDn2 t Seebd ch stran ve vzduchu

3) pogkozen2 kritick® infrastruktury

(d) Uzn§8vg §ge pS2slugn® w%Sady mohou pS2(papgBnN zv 8§
rugen2pobkezen?: gi vof na kol matd)s Tad gndtédika by
mohla bTt r owmlD@ ypoou kiattaegor i e ¥ my

(e) NRDkol i kprsaku8z &l o, ge mnogst vizo me n e raghiye zppoltsSoebb
smrtelng pSap®HdB, p82 m®ho z&§sahu, je mimoS$§dnn
tuctT ) jPbowlvihiler gi e pr ov oz Ttomt& edgkemehta hjsou v
pravdhRDpodobnhN viznamnhD vygg?, a proto je utr
zranhDn2zm. Pougit2m t®t o metodi ky m8§ gJgadatel m
buN pS2pad od pS2padu, nebopS¥yskteqatinck Sapypk
(naps$s v AotevSen®i kategorii)

Q) Smrteln® zranhDn2 je jasnhD definovanl stav a \
Proto riziko podhodnocen? hl §genTch smrtelr
Kvantifikace sobatséjt g2CboykiSRimkapr ost Sedkem
smrtelnich zranhDn2 jarpiom@m?2| pobd (nBanpibmheér wal u
smrtelnich nehod na )mmnébhonpoleeobv e t hodian st

okol MmapSo | et smrtehalpol eefod

(9) Pogkozen? kritick® infrastruktury j e mnohem
souvcéherigikRk mTge bl t sl ogitsg a bl't opgadim@aemn s
odpovhDdnou za danou infrastrukturu

2.2 Koncept procesu SORA

€)) Metodika SORApos kytuje | ogi ckT pr oGoreOps apoysbouwdzoevrg?n 2n a v
dostat el nitotyar ovenNdanT provogSiljzaet ed rnoows§ dYdrt o vsn 2
Exi stuje deset krokT, kter® podpohuj% metpsedgin
vngsl eduj2c2ch opdSs2t paavdcl? ¢ tp o taSe bry ds§l e podrob

vpS2slugnich pS2lohgch

2
T

(b) SORAse zamRDSuje na posouzen?2 rizik ve vzduchu
a na zemi by mnhbDlo bilt rovnhNDg provedeno dodat
kritick® i mforalyr ukdluwrybTt prov§8dol¥Yngoaniveacspol
odpovhRDdnou za tuto infrastrukturu,.Opbrézege | s
3nasti Ruje deset krokT moddeolsk yrtiuziek ,c ez akto2vi®c @ oC
toho, j&ak2doj ?idechkukARC)pwe ov danl provoz
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NE

Pozn8nko&kud je provoz prov8dhDn nap
i v

kroky

Krok #1: Popis ConOps

Dle ust. 2.2.2 a PS2] oh

A

v

Dle ust. 2.3.1

Krok#2:Ur | en2 vlastn2 tS2dy rizik

v

Krok#3:Ur | en? kone| n® GRC
Dleust2. 3.2 a PS2] ohy B

Je GRC meng?2 ne

ANO
v

Krok#4:Ur | en2 pol §teln2 tS2dy r
Dle ust. 2.4.2

i z

Y

Krok#5 (vol:Poelgnt® strategicklch z
urlen? kone|ln® ARC
Dleust2. 4. 3 a PS2]lohv C

m?2

v

Krok#6:®r ovnhD TMPR a robustno
Dleust.2. 4. 4 a PS21l ohy D
Krok#7:Ur | en2 SAIl L

Dle ust. 2.5.1
\ 4
Krok#8:1 denti fi kace c¢c2| T provozn?
Dleust2. 5. 2 a PS21] ohy E

!

Deust.2. 5.3 a PS2lohy E

Krok#9:Zohl ednnNDn2 pSilehl® obl ast

Krok #10: Komp |l exn2 port f o
Jsou zm2rRuj2c?2 opatSenr

s pl nMdnoys tsat e | njstaty?%r ov n?
Dle ust. 2.6

ANO

|

OSO zohledRuj2 rizi

zpTsobil osti perso

kombinace zangatR$¢n

vliastnost?2 je do:

ka dan
c2ch

Obr § Be Rroces SORA

opakovat pro kagd® jednot

ns§l a
$S21 rTznl mi
® prostSed
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221 Vyhodnocemn?ugp3edn procesu
€) PSed zah8jen?2m procesu SORA by mnl gadatNeI (
proveditelnl (Tj . nepodl ®h § zvli 8§gtnzm vIji mk
pSedmNDt eynz 883 Tei t ost i, kter® se& mmajr2ocewsSiStORAS
jsou, zda:

1) provoz spad§8 do AotevSen®i kategorie

(2) je provoz pokryt Astandarddgélathu ksUA®n § Se mi
naS2zen?2 nebo ApSeddefinovanl mEASAsouzen2m

3) provoz spad8 do Acenebd fi kovan®i kategorie

(4) provoz podE@WMGARod pS2slugn®ho %“%Sadu

Pokudniczvi ge uveden®ho neplat2, mBDI by blt pougi

2.2.2 Krok #1 1 Popis ConOps
@) Prvn2 krok SORA vygaduj e, aby gadat el shr om§¢

provozn? a syst®mov® podoumarc?e miezibkyd n®o Kkvi s

zamlglenlim pr @661 ebhattydh®k ument u poskytuje podr

tl kaj 2 c? s ezentade l[dat. PPops CqnOps j e z 8kl adem pro vgech

|l innosti, a mbDla by blt pSes.mC&NOms b g o direantddn &, i

pouze popisovat provoz, al e rovnhig poskytovat nghl ed d

bezpel nosti proRoxzngtbyanm/ﬁthaBam)aspolupragovat

SANSP.proto by mDlI provozovatel UAS pSi definov

na vgechmeym2krRalky ckOSOpaeden® na 3@HB.r §zcz2ch

(b) Tvorba ConOps mT g e bTt oopracksyj t adlp l§iels a s SORA mobice )
bTt identifikov8&8na dodateln8 zm2rRuj2c2 opat §

Ssouvisej?2c? technick® detaily, posGonOpy a jin

uvedeny/ aktDal byowmB®hyp bktomphexgéndc€ownOps, kter

pSesnl popisuje navrhovanl provoz dle pSedst a\

2.3 Zpracovs8§n2 rizik na zemi
231 Krok#2iUr | enzastSady rizika na zemi (GRC) UAS
€)) V|1 as iziko2na zemi UAS se vztahuje kr i zi ku, ge bude osoba za
(vpS2padhD ztr8ty ®BAkzem2b&APelzmo g.orzuch opat Sen?
(b) Ke stanoven? vlastn2zho GRC pot Sebuj e gadat~el

(nap®zpDt2uUAS3peVvnli m kS2pd|TemBrt T u rotorovlch

maxi m§l nzv rp3mWadn |vwhetaelel, catdpaanal os't zaml gl eng@

provozn2ho sc®ng§Se
(c) gadatel potSebuje m2t pSi prwystayahdumzkuptr ak®z u d

nazlvanou Aob, azmahrpmrwjv2ocz i)

1) provozn2 prostolret okvtTent Tz efnen ptivsens@soremr ost or e
pr o n e nsth&l RS | ur| ovgn? provozn?ho prostor
v¥vahu s,chopudsgétUASIpmhmu(vzemD g2 Ska, d ®l
vigka .@PSliag)omto ur|lov8n2 by mDly blt zohl
pSesnost hatvoghBcegybd’AS&a€hyba stanovenz dr
(n a pcByby map) aprodlevy( r eak | n2 doby)

(2) zda j e nebokonrelavd n ob |l mszemn& pl ochou

16Letoer techmnebocne  Sebpbat Sdlighetachnicdl erorpjdd achyba mezi skutelnou a ¢8§
letu (nNRkdy tak® nazivan§ jako Aschlopnost | etov®ho povel ov®ho pS
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(d)

©) souvisepec¥u prioziplokriya2zemi pomat'? nej m®n
nebovp S2 padtuy A kSmdl em definovanou pomoc? p
met odol ogi e pSijateln® pro pS2slugnl %%Sad

Tabulka2i |l ustruje, jak ur]it(GRQ.&¥4tans3RE686E2dal Pz8i k a
na prTsel2ku pougiteln®ho provozn?heok ®ho®n §Se
rozmBbDru UA,r | bsjtmert 2 c 2 0 .b Pokusl texistujed Besoulad mezi

maxi m§l nz2m charakteristickim rozmhRrem UAS a o
energi2gadid@di ebyuv®st zdTvodnhDn2 zvolen®ho sl ou

VIastnz tS2da rizika na zemi UAS

Ma x . charakteristi 1m/cca3ft 3m/ccallft 8 m/cca25ft

>8m/cca?25

ft
Ol ek8vang specific <700J <34kJ <1084k >1084kJ
(cca (cca (cca

energie

(cca 529 ft Ib) 25 000 ft Ib) 800 000 ft Ib) 800 000 ft Ib)

Provozn? sc®n

VLOS/BVLOS nad kontrolovanou

pozemn2 Bl ochou 1 2 s 4
VLOSnad S2dce zalid 2 3 4 5
BVLOSnad S$2dce zali 3 4 5 6
VLOSnad zalidnRnou 4 5 6

BVLOSnad =zalidnRnou 5 6 8 10
VLOSnads hr om§gdNDn2 m 7

BVLOS nad shromg§gd 8

Tabulka2i Ur | evnl 2a s@RE 2

(e) Provozn? sc®ng§gSe popisuj? snahu poskytnout di
nar Tstaj 2 co®shoob pvoylsttuav enl ¢vh zr8iszaidkdu | e mogn® po
kvalitativn2 «krit®ria (viz dalg?2 bod (f)), n
krit®ria, k posouzen?, zda provoz prob2h8g nad
obl ast mi nebo shrom8gdnNn2zm | i d?

) Kvalitativn2 posouzendproponstatrel ekmepdudgri§t bkie
provozu, ~zahrnuje provozn? prostor a rezervu
s®manticklm model em) , cog urluje vliastn2z GRC.
GM1 LI §nku 2(3) ADefinice | DEFINICE ASHROMCG
jeprovoz kl asifikov8n jako provsdDnl nad shrom§¢
klasifikov8n |jako prov8dinnl nad zalidnBhDnou |
stanoven2 vliastn2zho GRC:

) nezahrnuje shrom§&§gdnn2z 1id2, a
o} zahrnuje oblasti, k't enry® pjrsoo uo bvwy t n8s a dkidb mey U
rekrealnz Yl ely.

(9) Provozy EVLOS®s e pro %l ely ur]len?2 vl as®BWORo GRC pov:

Y pokud i e pl §wAovv &ma dpmrooSvsd@®m, vekeqva®er o pokeiy k& na zemi blgommNl a bTt al e

18

Vsoul adu s 1@badduzX3dic)by mnNI S2zenl prostor zahrnovat letovli zemNhp

situacear ez er v u prizika npzerki.r y t 2

19

EVLOSi Provoz UAS, pSi nnNDmg d§l kovhn $2id2uca?l n®i pmwiviNato méd d rog wjzed urnje@3re
kter ®m

je provozvyWAS tpmo wsSidzlin§lsn2 ho sl edovg&n2 vzdugn®ho prostor:

i dskTch mbMouktbd§2 vybaveni technol ogD&IkKon N p%SgbsomdiomipobupatosmSedk
p S dumkontrolu nad UAS.
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(h) Kontrolovan® p°9semnzpplsobleyn, jak strategicky
(obdoba | ® 8n2 ve vyhoaupn®mrovdongw®melpr A8 b
prost Sednictv2m vhodmllastipopt apd zust,2B.d€).fvi novan{
nebyly nezapojen® osoby.

(i) Provoz odehrz8&MJajd2nd®?n ®sme pr potdSe 2t ynelDze k1| asi fi
j sous2deti @nNn®m prost Sp&2pade k prpjekedering e v
povrch zemhRD zcela wuvnit$ zvl&8§gtn2ch oblast?
prTmysl ovich aupml§aitlni tndragdai lebinelstochtanu p o mo ¢ 2
kroku #3 procesu SORA.

0] Provozy, kter® nemaj 2 qtdped ®d djuRkd nestadsit ky G
met odi kou SORA. podporov§gny

(9] PSi vyhodnocovg8§n2 specifick® kinetick® energi
gadat el obvykl e pougkdn kwz22sudadgirodatadlar sypcehvl nol sit
kS2dammznm2ychl ost pro.dskt@gnAz |egadhimapSEonstr
v2r hrakkhyou vygadovat .PaFr@gdeneshkiedmBPesi §1 tTkaj ?
me z n? rychl osti l ze hitps:[/weve.trc.naga.gov/IWS/W/K-§ n ¢ e
12/airplane/termv.html.

0] Jmenovitou veli kost obl asti hav8§rie UAS | ze odhadn
energie pougit® pSi .uErxliosvt&n?22 ruirzdiika® mpaS2 panmiy
ngvr hu, kter® jsou netypi oas@ra 2keUuA&jpkopstt v 1 zn:
mnogst v 2rotgydvitulesay sok ou ener,qateri§l, atk. S reuselyt
bTt zohl g@gdrblunyc e v ur |l en2 Twtlastorhd edRC mohou vV ®
sn2dgen?2/ zvIiGRENZ% dnloalsitgm2 omesdbup&souzen2 mTge p

2

vwu gi t prTmyslovich norem nebo specializovan®t
232 Krok#37iUr | en2 konel n® GRC

(a) Viastn? riziko zasagen? gsodyzeWAS |Vt u)pSagad
zm2r Ruj2c2ch opat Sen? kontrolovat a sn2git

(b) Zm2r Ruj2c?2 opatSen? poudgit§ ke zmRnhD vlastn2
souvislkgrlcP®tsnz2m provozem, proto jTeo diBl egi t @

a
viznaej m@p&2 padN technicklich zm2r Rujizkewn ch opat
na zemi (napS. .z8chrannl pad8§k)

(© Ur | en? k@RCe(krak ®&3) | e zalodgeno na dostupnost. t

opat Sen2? pro Tamlka 3 pasokvywtzuj e sezmamdr Raphtehh

opat Sen2 a souvisej?2c2Klraedina® il|v2ns?lzokloZymeakdtei GRC, |
kdegto visledkem z§por n@hpo olvedlemn?j posmugem2 @
bTt pougita vgechna | 2mel RE®MP &2 | dolpmg S8 dalv

podrobnosti o tom, jak odhadnout robustnost
mohou definovat dal g2 zm2rRuj2c?2 opatSen2?2 a re

2 Vviz def i ni2@2&) UAS nLal $ zkewn 2
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Robustnost

zm2r Ruj 1 ) ) ]
opat SelZm2r Ruj2c?2 opatSeil N2zk§g/ ¢ St Sed1 Vysok

Sled

MliStrategick8 zm2| 0: g¢g8§d

1 rizika na zemi* -1: n2 g 2 4
2 M2'|'Jsouzzm2rnl’.)ny n 0 1 2
ng§razu “ha zem
M3iJe zaveden poho
3 (ERP), provozovatel UASjeo v DS e 1 0 -1
a efektivn?2
Tabulka3i Zm2r Ruj 2c?2 opatSen2GRCro urlen? konel| nG
(d) PSi pougit? zm2 MRugzé GRChon 20fpiatt Sea2 hodnotu ni g
hodnotavp S2 sl ugn®m sl oT@cpr dtabul §g Ben2osabogn® sn;
vystavenlpodt arkiozvikk $q1 Bgne pvy ast or u
(e) Nap $S2 kd S@2dp aBMUAS (dr uhT s Tabyce @ pr ovozovan®ho ve
vizu§l n2 mVLO$)mlaeid 52 dce zali dnDnGRCrombB8 Nat? je v
z8kl adn CanOpsiglazdyat el n8rokuje sn2gen? rizika na
st Sedn? remad §BRA3 s )i Vt o mt o pS2padhD vMlsj¢ edek p
GRC=2,pr ot@RE@m el ze s m2eg intiodmtd dtomto sloupci. Pot ® ¢gadat el
pougijeyMgi s2m pads8komaPhc2syat ®Bs| edle() dal g2
GRC=1). Nakonecbyl o vypMa@ERR)E§nS8edn?2 robustnosti, kte
3nevedokg8dn®mu dal g2 mu sn2gen?
) Konel n§ GRC se stanoyv? pSi d§nm-1-#Gr)c & kor ek
upraven2m GRC vIi@k=8)dnlm | 2sl|l em
(9) Pokud | e GROW¥d %, pnoee§ SORA tento provoz nepodporuije.
(h) ObecnD kvantitativn? pS2stup ke zm2rRuj2c2m o

ojeden bod, pokud zm2r Ruj 2c? opat Sen?z sni guj 2
(90% sn2geméyn gmkém, s kter® byl o vyhodnoceno |
zm2r Ruj?2c?2ch opatSen?. Tato kvaotBDseani vmPatkmod

sn2gen? rizik, kter® se uplatRuje pSi pougit?:2

2.4 Zpracovsgn?2 rizik ve vzduchu
241 VgeobedsSreihhl ed zpracovgn?2 rizik ve vzduchu
€) SORA vyug2vs provozn? vzdCopmiOper gatkor zd&«fl iamdo
vyhodnocen? viastn2ho rizika sr8gky ve vzducl
vzduchu (ARC). ARC mTge b1t upravena/sn2pgenat Speodnkolc 2
strategicklch a takticklch zm2rRuj2c2ch opat:
opatSen? mTge sn2git %r giveekRl cAIRCz m2h SRukj |2accPecnt  sot
sn2gen? rizika sr8gky mTge blt provozovg8n2 bf
vr § mc i urlitlch hranic. Po pougit? strategic
zbytlgroivz@kover§/gzkdyuchu Segeno prostSednictv?zm
opat.Sen?
(b) Takticks$§ zm2r Ruj 2c? ,opatSe(nlétectvramjja%oid)fnebomu syst
alternativn?2ch APSBy) BLARM: d k T gWdpamwdimeb o provozn?2ch
21 Toto zm2rRuj2c?2 opatSen2? je mygleno jakw zpTsob, jak sn2git pole
22 Toto zm2rRuj2c?2 opatSen2? je mygleno jako zpTsob, jak sn2git ener
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24.2

(©)

(d)

post.Pmbadavky na vIikonnost takticklch zm2rRuj
vz8visl osti na zbytkov®m riziku sr8gky ve vzdu

Jako soul §st proces uovad BAS spplypracoiat s ppSr2 sV auzg n T m
poskytovatel em slugeb dan®ho ANSE u gebd® h o prc
poskytovat elspacelsa ngblat nezbytM&v2ocprBomdm?2 bl t
pougit-#fkdijsspoouzi ci, obecn8& m2stn2 omo§RupPhe2 net
pS2stup do urlit® | 8sti @%apEARG (LowvAltiddegn ®ho p
Authorization and Notification Capability) i syst@m v USA).

Bez ohledu na visledky posouzen?2 rizika by
pozor nospgr vwkgTenm kter® mohou zvTlgit zjistitel
Proto se doporul uj ? technicks§ Segen?, kter
Zjistitelnost UAS.

mi
n
8§

Krok#4i Ur | en2 pol 8teln2 tS2dy rizika ve vzduchu (ARC

@)

(b)

(©

PS2s| ugniNSPY8mp,os kyt ovat @-$paceil usgibymodhou zvolit
Zmapovat rizika srg8§gky Ve vzdudgn®m prostor L
vzdugn®ho.Tpyrtoostmapmpy by pS2mo ukazovaly pol §te
vzdugn®ho . pessltioge pS2ANBRI gebd p ovsSkaydt,ov at el slu
AJ-spaceh poskytuje mapu rizika sr8gky ve vzduchu
by gadatel tutwriséemnYbpolpduglnz KARGIPD ujgdtt 2pS2n
strategi ckT ch znitabyRwjl §d ARC Acd.matl Se n?2

J

ak je vidntd vicadu@mid§zpkrwstor je rcecedRloe®hdo 1
rizikasr § gkkywt o kategorie byly charakterizovg8ny né&
vigka, S2zenl vs. neS$S2zenl vzdugnil jpirmStoeg

| et heipor)/ vzdugnl prostor nad urbanjagobnekhml vs.
at ypinalpiy hr a)zetgpick vzdugnl .prostor

Aby ur | il spr8vni ARC pro danT dr uh provozil
rozhodovac?2 sna oOrb ruSvzekdue n4
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Ano
OPSvat y pi ARC-a
ARC-b

OPS>FL6007?

<FL600?

ve vz. prostoru ARC-d
S BdCynebo
ARC-c
Ne
ARC-d ARC-d ARC-c ARC-c
OPS

vheS2zen@m vz.
prostorunadr u r

prostoru nad
N ban.

oblastmi
OPS
OPS _ OPS p !
<500 ft AGL vé2 zen® vneS2ze vneS2zen@m vz.

prostoru nad prostorunadr u r

rostoru? .
R ( oblastmi

(d)

(e)

ARC-c ARC-c ARC-c ARC-b

Obr 8Z4éeRroces stARGoven?

ARCj e kvalitatl &tnna esedkteiausby $eiURSamohlo setkat s letadlem
spilotem naypatk®m zevgeobecnlDn®m c.iARGjé n2 m v zd

pol 8tel n2 pSidnlen:z cel kov®poosrtiozri,k ap Serds§ g g u
zm2r Ruj2c2c8kuapdtn®enei zi ko sr8gky konkr ®t n2 h
prostoru by mohlo blt bZicrhalezano sgd mgm®u ga t MmT g e
strategicklch zm2rRuj2c2ch opatSen2? kst sn2gen
2.4.3, Krok #5).

Al kol i je statick® zevgeobecnDn® riziko navr
stranlD bezpelnosti), mohou nastat situace, k d
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2.4.3

24.4

2441

stalit. Je dTledgit® jak pro p$ASJughy wBadyal
vel kou p®]| i porozumBiDm2 tmwrmuy o zm? hjoa kp rcans tookroul n o s
platit definice vObr §zkwnR&terTch situac2ch mTge pS2slu
provozn2ho prostoru na %roveR, kt em8 Apye vygg?

byl o zajigthDno, §ge | sopr pVSezm2omk | prdo/s tsoruevm spe$ e g
bTt konzAN3Pt ov §n

) ARC-aj e obecnhD definov8na jako vzdugnl prostor,
letadlemspi | ot em na palublD pk®h ak @ll in ® dletzi PK®HE N2
opat.Sen?

(9) ARC-b, ARC-c, ARC-dobecnlD definuj?2 | 8strioswvtzoduwc@n® hroi zpi rko
sr8gky mezi UAS laotleem amdd epmalsub i

(h) BNDhem | etu UAS mTge provozn? prostor zahrno
prostor u. Je potSeba, aby gJgadat el proved.I p o
rozsah provozRShhkl pdost®n&8Se ve v2ce prostSed:
je uveden na konci PS2lohy C

Krok #5 7 Pougi t2 strategicklch fm?eRujerypdcrkrRCE at Se n 2
(vol i) el n®

(@) Jak bylo uvedeno vige, ARC je vgeobecn§ kvali
by se UAS mohlo s et kat s letadl em sprpoisltedpeedrdi fniac kp&ahlou |
vzdulipm®storuu Ni cm®nhD je zn8mprogYtecorprBWADzmTge m2t
srg&§gky odlign® odp$iothllgeto®erc® omu pwyI§a el n2 ARC

(b) Pokud je gadat el toho m2nhDn2, ge je pSidnl e
podm2 nrk2ystwm2 m provozn2ms pk®st pak pH?Ilseg miy o]
PS2l ohu C z dTvodu .procesu sn2dgen2 ARC

(c) Pokud je gadat el toho m2nnDn2, ge je pSidnle
podm2 nnkkystww2 m provozn2m prostoru sprs§vna®, pak
ARC.

Krok #6171 BDr ovnD TMPR a robustnost.i

Taktick8 zm2rRuj2c2 opatSen2 se poug?2vaj?2 ke zm2r

vzduchu, kter Ghospgem’t@s8dalugn®ho c2le bezpelno
Taktick8 zm2r Ruj2c2 opat Sen?z b ud ¢sae antPavoid)fi @.r mu b uN
provoz za VLOS), nebo mo h ou vygadovat syst ®m, kterl zaj

dosagen? p~S23Iugr)®ho c2le bezpelwypsgit2vadDghA®meb
vZcen8sobnlch )DRA3A? | Dypsat Byt uj e met odu ahlckdmrch pot
zm2r Ruj2c2ch opat Sen?

Provoz za VLOS/EVLOS

€)) VLOS se povaguje za pSijateln® taktick® zm2r
vgechny %r.BemsNDoAREdu na vige uveden® se provo:
zvg8git dal g2 znpTsoibtyu aklen2zwl gpeovNDdom2 tTkaj2c?
pohybuj?2?bthakeetv provozn2ho prostoru

(b) Provozn? l ety UAS za WPRZinnempwgadapkRowat rob
TMPR. VpS2padhD |l etu s v2ce WWseky nemus? s eky
TMPR, ano pogadavky na robustnost TMPR, zat ?

BVLOSjepot Seba, aby TMPR a pogadavky. na robustno

09

adavky VLOS pl at 2 pr o

(©) VgeobecnhD vdgechny p
a chaxAdBSTrZrmoaga Nn 2 Sspojenz2 a

dodate|l n® pogadapég
d

definuje souvi sejr2zoczzh okdrniutt®r ioa vpyohunguitt28 ske p S

EVLOSmezi d&§l kovRD S2d2c2m pilotem a 1psekurmlr ovatel.
(d) Bez ohledu na vige uvedzednog& ubmenmiBih ®@mat Sggeate
konfliktu VLOS, vn Dm@adat el vysvDtluje, k t edeteci, met ody b

i

| @
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(e)

Pokud se d§l kovhD S2d2c2 pilot spol ®h&§ na dete
pops8no pooabobget?2 fraze

VpS2padh provozu VLOS se pSedpokl §d§, ¢ge poz

provoz za h@a&nitcS%2eba MMznamenat, ge dosah 2 NM
mTge vel kou mDrou z8viset na atmosf®rickTch
rychlost i pSibligovsgn2Proe¢ ol enfTajal ab,T tatndzbyt n®, ab
UAS odpov2daj2c2m zpTsobem wupravil provoz al ne

2442 Provoz pod vedenPTWP®RAA syst ®mu

(a) Pro provozVLPS pbudiejge gadaeanél TMPR zbytkovou
Tabulku 4.

Zbyt kov§ AR TMPR DroveR robustn

ARC-d Vysok® Vysok§
ARC-c St Sedn? St Sedn?
ARC-b N2 zk ® N2 zk §
ARC-a Gg8dnl pogada Gs8dnl pogada
Tabulka4i TMPRa pSi dNl en?2 Y%rovnhD robustnosti TMP |

(b) Vys ofMBR (ARC-d): Tot o je vzdugnl prostor, kde je bul
set k Sen$letadem spi | otem na palubD, alnebo j sou
zm2r Ruj2ch2opPpBoBenie vIisl eydnwy sroikz® keo TSMREBR kj e
vysokK®omto vzdugn®m prostoru MTdgaet bt o WAS®N r
vzdugn®m prostoru a bude muset spl Rovat pr ov
tento vzdugnl prostor, bez redukce st8vaj?2c
negati vn2ho dopadu na apkitlu&lennt npar opveolzu ble t nmedbed
rizika ve vztahuku gi vatel Tm vzdugn®ho prostoru.nebo os
Toto se nijak nelig?2 od pogadavkT na integrac
technolloegtielcpivkPoty na pal ubn. BProvnh vikonno
zm2r Ruj2c2ch opatSen2 j sou.Rokudijprivozwyogi®2 neg p
vzdugn®m prostoru prov8dRDn pravidelnDji, ol ek
aby provozovatkl utASvap® Revanda(mapstai&dy syst ®m
vyt v oREEASI-228 a/nebo EUROCAE WG-105).

(c) St SeTMPR (ARC-c): St SeTMPR sebudepogadovat pro provoz ve
prostoru, kde | e ¢lktadem smial osteeerh Sm& pa&l sbN odT\
a/nebo jsou dostupns stratechbﬁozynzsé‘(ujg?c(S?edc
TMPR budou pravdBDpodobnni p@djpars,cmomgsgnzyvasp\ymi®my
vl etectvz, aby pom8halyde§lekevD| $ipdoehhahet pidled t
pal ubi, nebo syst®my navr genl mi pro podporu
naodpov2daj 2c? Yar ovoni robustnosti. Man®vry ©pr
pokrokoviDj g2 nedg pro n2zk® TMPR

(d) N2 z RMPR (ARC-b): N2 z RKMPR se bude pogadovat pro provoz Ve

prostoru, kde | e (letadera spial osteetnk §ma& zpal8Inaisb N
zanedbaal/enenbSo kde strategi ck 8 tzgm2nruRuji?2zc 2k ,o paa tvg
zbytkov® riziko. Rravdy sy 2 zjkelMPR 2jzsko®u podporov§gn:
technol ogi 2, ktelry8 goemsgrhaVrag eh&l, k ov lletec? d 2 ¢ 2 mu
ostatnzho provozu, al e kter§ mTge bTt konst
Nap S2 klad pro provoz pod 120 m se ol ejpB®IVE, ge
zalogeny pSevg8gnNhD na rychl ®m klesg&n2 do nadmo:
kdyletadospi | ot em na .pal ubnD | et nNlo
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(e) G8dmpogadavek naARChkTmwjeemsiuggn] prostor, kde je o
pravdRDpodobnsesletadierespki§inc’t em ma mp SIS wm B protd z k §
neexi stnulpeg8advEMPR.®dbecnN je definovs8n jako V:
kde je riziko sr8gkyimezie mUARa tpeall ri@ did IpkSenzj sd o p |
jak®hokoli taktick®hPS2zkm2a dReum 2tcé hot o praT He nB T t
UASvnDkterTch | 8§8stech Aljagky nebo severnz2ho
letadelspi | ot em na palubhD tak n2zk§8, pjostorlbbg zpel nos
byla splnhRna bez jakTchkoli. takticklch zm2r Ruj

) PS2loha D poskytuje informace o t jak wvyh

om,
takticklTch zm2raRwo¥aNchobpat 8@eszi TMPR
2443 ZvsgealP g2 ch ptolgkaadjazvck?Tch se vzdugn®ho prostoru/ prov

(a) PS2slugnim %“Sadem nebo ANSP mohou bit vygadc
ng8slednlch opr&8¥nhNmezpeynodtsaRom provozn2 prob]

(b) Je potSeba, aby si provozovatel g&JABRE pSdslu
zobecnhDnou kvalitativn2 klasifikac?2 rizika sr
pSedpokl ady SORA ohlednidThuetdktuy zivé tS§a@d el c hn am.
oba je dTlegit®, aby provozovatel nlAPraospdrsl
a toky |l etov®ho provozu a vytvoSili syst ®m, k
UAS na zmDny prestodin@In®h®I n2  Yar ovni . To provozov,
Segit bezpelnhD zvigem®itioziuk8&l ssuwisej2c?2 s

(c) Existuje mnoho pogadavkT tTkaj2c2ch se vzdugnlch pro
kter® maj 2 pS2mi dopad nadain®Pmkozsu§akeym vigeoch
NDkt etrfl® hzt o pogadavkT jsou obecn® a vztahuj?2 s
prostoru, zat 2 mc o rnoluk t lead KBS | jns? a vygaduj? se pouze
vzdudgn®ho. bem2stpravdlDpodobn®, ge by SORA pok

pogadavky za vgech mognich podm2nek, za kterl
provozovat. Gadatel a p S smlupnagonat, abysdetindvalisap o | U mu :
vySegili tyto dodateln® pogadavky

(d) Proces SORA by se nemDnDlI poug? vdaatn ®nr ov zpdoudypna®rnu
prostoru, anig j e UAS vybaveno vy btanmoen2 m p S
vzdugn®m prostoru ( naddv.anlzwmbdkgennm pag erope
sjinl mi ugivateli veBaohh®hpSppadeohu)mohWu bl

wSadem udRleny zvlI &8§gtn2 vijimky. Tyto. vijimky

(e) Provoz vS2 zen®m vzdugn®m p rloestthefjpordd, neborh sd€ Se d 2
Veil/oblasti spovi nnT m od p(®Mz} dalldem pravdDpodobni VYyo
pSedchoz?2 schg&ldane!l ANSP mDI  zajistit, dge pS
vt Dchto prost Sed2ch zainteresovali ANSP/ %Sad

2.5 Konel n® piecN|fdn?k @ arerapre | e (SAlLpaOS@t egr i ty
251 Krok#77 Ur | SAIR

€)) Parametr SAILs | ul uj e dohromady anallzy rizik na zemi
| i nnBAUlpiSedst av ujjstety, ¥argoev epR ovoz UAS zTstane pod
e

(b) Po ur|len® BREfelan zbyt kov® ARC |
s navrhovanou ConOps.

(c) Dr o vjistdty, ge provoz UAS zTstane pAlldSAtloretnr2ol ou,
kvantialaei mhsto tioho odpov?2ds§

(1) 0SO, kter ® maj(%izThbulka6s pl nNny

(2) popisu |innost?2, kter® mohoma podporovat sp

3) dTkazTm, kter® jsou Wwkdzatsellenmdntyoho, ge c?2
(d) SAIL pSidnl enGnOposnek rudrtin22 npuomoc?2 Tabul ky

pot® mogn® o
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Url en2 SAIL
Zbyt kovs§8 ARC
Konel n§ a b c d

02 I Il v \

3 Il Il v VI

4 I I v \

5 v v v \

6 Vv Vv Y VI

7 VI VI W \

>7 Provoz kategorie C

Tabulka5i Ur | en2 SAI L
252 Krok#8il denti fi kace c¢c21 T provozn2 bezpelnosti

€)) Posledn2m krokem procesu vVYORA npheaamn®B mévi
provozu ve formhD OSO a wurlit.Kgsabviaejvao?
kproveden? tohoto wur|te®t?o utShddll didé-edotp®a ub .e n\b
pSi n2zk®, Mobaupdmwl|seno pSi st Sedn?
vysok® raolROzin®osQ30 j sou seskupeny
zm2rnit, proto se tabolteoppkomalkt er ® OSSO

(b) Tabulka 6 je souhrnnim seznamem

spolelnich

(0SsO0)
SAI |
e ©

rdSiustnos
podl e hr o:
v

(O

shr om§

d e

kzajigthNDn?2 bezpel|l n®hctprva zwlgpé@no@éje
experty, a proto je sofrie mpSedepzamlbbdeml
pro speci f.iPcSRIs| pgoawo Z2Sady vy pgréueza méhowproopr §vnin
danou SAIL a souvisej2c?2 drppve®RSOobustnosti

L2sl o OS SAIL

(v souladu

sPS2 ] ohou I Il 1] v Y, VI
Techniz@k® guUASD s t i

0OSO#01 Zajistit, ge provoz
zpTsobillT a/nebo pr o L M H H H

OSO#02 UAS vyroben odbornhi
a/nebo pr subjgktSBre nT m o o L M H H

OSO#03 UAS udrgovs8n odborn L L M M H H
a/nebo provhDSenlm s

OSO#04 UAS vytyo_Sen podl e o o L L M H
uzng§vamdacjhek| n2cH s

OSO#05 UAS j e n aohledgremao s o o L M H H
bezpel nost asypto®rat

OSO#06 Vikon@8ssppeeps5i mhDS o L L M H H
dan®mu provozu

) po

OSO#07 Pro_hllldka UAS (viro L L M M H H
kzajigtnNDn2 soul adu

'V pS2padn experiment8§inzch letT, kter® zkoumaj2 n

projekln?

st apdaMdhy .nej sou

ov8 technickg$8
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Lz2sl o OS SAIL
(v souladu
sPS2 ] ohot I Il 1] v Y, VI
OSO#08 Provozn2? postupy | s
ovhDSeny a dodr govgn L M H H H H
0SO#09 D§l k¥ ®2c?2 pos§dka
vicvik je aktu8§lnn? L L M M H H
kontrolovat mi moSs§d
OSO#10 bezpeln® vybrgnz te L L M M H H
probl ®mu
Degradace extern2ch
podporuj2c2ch provo
OSO#11 Zavedeny po sdegiagdace Se
extern2ch syst®mT p|] L M H H H H
UAS
OSO#12 UAS je navrgen t ak,
sdegradac? extern2c| L L M M H H
podporuj2c2ch provo
OSO#13 Extern? _slugby podp L L M H H H
odpov2daj?2 provozu
Lidsk8 chyba
OSO#14 Provozn? postupy j s
ovhDSeny a dodr govsgn L M H H H H
OSO#15 D§l kovn $2d2c? pos§
vicvik je aktu8ln? L L M M H H
kontrolovat mi moS§d
OSO#16 Spolupr8ce ve v2cel|l L L M M H H
OSO#17 D§l kovhD $2d2c?2 pos§
(zdravotnhD) zpTsobi L L M M H H
0SO#18 Aut omatick8 ochrana 0 o L M H H
lidskou chybou
OSO#19 Bezpel n® zngbitT8did s k o o L M M H
chyby
0OSO#20 Byl o provedeno ds&d m
| i niat enla]l ezeno vhod @) L L M M H
| l ovDka a stroje (H
NepS2zniv® provozn?
OSO#21 Provozn2 postupy | s
ovhRSeny a dodr gov§gn L M H H H H
OSO#22 D§l kovhD $2d2c2 pos§
abyi dentifikovala kr| L L M M M H
prost Serllasedm vyh
0OSO#23 Podm2nky prioezBeld?l
provoz jsou definovl L L M M H H
dodr Jovsgny
0SO#24 UAS je navrgeno a z
nepS2zniv® podm2nky © o M H H H

Tabulka6i Doporulcé h®

provozn?2OSDgzpel nosti
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253 Krok#9iZohl ednhDn2 pSilehl ® oblasti/vzdugn®ho prostor

@ C2lem t®to | §sti je zablTvat se rizikem, kter:¢
knarugen? pSilehllTch obleaehbkt®haoavzdeumgTyteah/on eproo s
oblastisevz 8vi sl osti na rTznlch f8z2ch | etu mohou

(b) Bezpel nogadavpy setohdemy 8 t2 pjso@ Vv o z u

1.G§dns§ prav&ppuhddbAsSBebo jak®hokoli extern2ho

bynemD| a Ive&sut nkik mo provozn?2 prostor

VyhovnDn2z vige uveden®mu pogadavku mus? blt d

obsahovat pSinejmeng?2m

i vi znarlyns® n &\8rsh wrvebzy§ v josdi dolsltan a$t o)nov §n?2

| j ak®kol i zrvelSaggikandtanpi$oupy, n § mr aszra2ehl ekt r omagn e {
atd)souvi s@jpnCGps. 2 s

(c) Na provg&dnhnivzgrahwgz el gen§ kontrol a tg8iSenz
bezpelnostn?2 pogadavky

(1) buN kde pSiclehl ® obl asti
(i) zahrnuj2 shr9méddfe2 byi d’AS ji g byl o s

provoz nad shrmeb@gdnhDn2mi | i d?2
(ii) jsou ARC-d, IedNage,by Zzbytkovg§8 ARC obl asti
kter8&8 m8§8 bltrgsei ®pgwsonany hoAREGW;ost or u,
(2) nebo, je-ipr ovozn?2 z@rl d dtnddm® obl asti, kde

® bylo na ni§dgg? GRCMamébat nDno zm2rnhNn?2
(i) provoz pkobthmE&porampd®dge

(a) UAS je navrgen podl e standardT, kter® |j
alnebovsouladusezp Tsobem prTkazu pSijatelnlm pro t
(1) pravdNRDpodobnost opugthNn2 provozn¥AHoa pr o
(2) ¢g8dns8§ | edrJotSl ine® opgrakcBthaokol i extern2ho

nemDI| a letu®s tmok rezervu pro pokryt?2 rizika nag

VyhovhDn2 vige uvedenim pogadavkIm by mnDlo bl

spodpTrnlimi dTkazy.

(b) Programov® vybaven? (software) (SwW) a pa
(AEH), jejichg vIivojov® vapiyhdiyz mpdiyl et2y wiema keze
rizika na zemi, by miDI y bTt vytvs8Seny pod
pS2slugnlim “Sadem uzn8van§ jako adekv§tn?z.

Jelikog nen2 mogn® pSedv2dat vgechny m2st
UAS, pS2slugnil %Sad a ANSoRledgmona @éfinici zdr av T
ApSilehl ®ho vzdugn®ho prostoruf, stejnhD |
vpS2padhD malo@trear ethA&t edw Is e n e pltordefinice, ge by
zahrnovaly rugn8 prostSed? | etiVgdRigmél i por
prostor ohrani |l uj2c? prostor provozu UAS
4PojemApraverpodobnTﬁ je potSeba chg§pat v jeho kvalitativn2zm vizn
v2ceka 8el ou dobu syst®mov®/.pirovozn2 ¢givotnosti pologky
= Pojem Aporuchaf je tSeba chppavogaketadibo®hpo keékd, oVeteRupe® |
nad8l e nemTge plnit svou zaml gl enou funkci . Chyby mohou zpTsob

26

konstruk| n2 nebo mechanick® poruchy mbhloae birtok§ z ath,0t e ktryitt ®rmec
byly ngodegarngdenlch postupT.leteck®ho prTmyslu
Viz definicevlL | §nku 2(3) UAS naS2zenz.

Pojem Aporuchafi je tSeba chg§pat jako udS§lost, ktem\sk wvt ak,Ruge jpir
nad8l e nemTge plnit svou zamlglenou funkci. Chyby mohou zpTsobi
konstruk| n2 nebo mechanick® poruchy mohou blt 2z tohoto krit®ria

bylynavr geny podle zavedenich postupT |leteck®ho prTmysl u.
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urlovgn2 pSilehl ®ho vzdugn®ho praoagndru. Ve
prostor za tDmito prostory, kter® ohrani |
tak® nutn® zohl ednit
Pozn. 1: Bezpel nost n? pogadavky,tomalk josiddl ena
pokrlvaj?2 jak YrabhebDpeheeyrity, tak

Pozn.2: TSet 2 bezpel nosuwstn23p)mngadaték systemat i c
pot Sebu vytvgSet SW a AEH podle prJTmys|l
uzng§§van® pS2slugni .mSadgiem? zpojame kAgEhmof =z
vivojovg vada softwaru nehHadwapdayvedmt/Aho el ek
mmor ezer vu prizkampaeédn ez mognosti, ge by ji
zabr 8niolpugA Dn2 provozn2ho prostoru

2.6 Krok #2107 Komp |l exn2 portfoli o bezpelnosti

@)

(b)

(©)

(d)

Proces SORA poskytuje gadateli,, pS%kdleu §n ®mu
zahrnuje Sady zm2r Ruj2c2ch opat Sen? a bezpel
sc2l em zajistitijstay elgwe§tpm2o viarzoV gR. Tygajsow ®st bezpe

1) zm2r Ruj2c?2 opwpSaevP pEREYiI 0 Bh &

(2) strategick  m2 r Ruppat Sen? APARCp pol §t el n?

) taktam%r§Ruj 2c?2 opat 3RM2 pro zbytkovou
4) zohl ednhNn?2 pSilehbpr@tom;al asti /vzdugn®ho

(5) 0SO0.

Uspokojiv® dol ogen?z szrF'zulzczch opat Sen?2 a
zajigSuj e dos iistoty,elenaovur hvopwasrelRz | ze prov®st bezy
Provozovatel UAS by si mnl bit jist, ge Seg?
nebyly identifikov8ny procesem SORA (napsS. t
|l i ny (security), pcrcnh;rteSreyjz,gi)adtdnz)hoa identif
zainteresovan® subjekty (naps. orgs8ny ochran
bezpelnostn? birggoyti apd®m&dNp®ovesu SORA bud

dodatel n® potSeby pravdhRDpodsbnbdi Se iotv,agaVv &n yn
dostal uj2c?

Provozovatel UAS b yezibl®lz pzed jniossttint2 md B@R&kau t e| nost
skutel nl mi pr ov o ztndobaietu)p o d m2 nk a mi (
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Rozhodnut?2 2019/021/
CONOPS: POKYNY ThKAJECE PREZENRWUWCE SYSTE£MOVHhRCH A PROVO
I NFORMACE PRO PROVOZ UAS VE SPECI FI CKE KATEGORI I
A.0 Vgeobecn® pokyny

Tento dokumeoti gniurs8H tdetrtl byl zkompletovgn gadat el
ten mu rozum?. Gadat el ® mu sviastniASewx e |t n cosdtpno2y Ndknwts g |
aS ug materi @dhowvgcwB8aruznebo nhD|leho jin®ho.

A0l F2zen2 dokumentT

Na z kultohdto dokume nt u by t migla dzaatlelleenndn z8znam o zmRn&gch,
bT

t zmRDny zaznamen8v8ny a bylo vidnDt, jak je doku
L2sl o zm Datum ZmRDnu proved Podpis
revi zel
a, b, cnebo 1, 2, DDMMRRRR Jm®no pshbgr § Podpis osob
3 atd. provedla zmDnu prov

Tent o jekitickEdr o z arf §lge g2®éw2 dokument u

Jak®kol i szﬁ:m@m@ohm[ﬂnp$ed prov8diNn2zm dalg?ho pro
posouzen? a schv8len2 pS2slugnlim %%Sadem

A.0.2 Reference

@ Seznam Vv g e c kdokuneehty URLNPcS? r,p ISR ywiheyd e n Con@ps:v

# N§zev Popis L2sl o zn
revi zel

1]

(2]

A.l Pokyny tlTkaj2c2 se sbRru a prezentace provoznhD re

Vzor nzgnadpisy\o@djél'[ psoppoilsuens pSedmNtnich oblast 2, k t

tvorbn ConOps Segeny, za Yl el em prok8z8n2 toho,
Uveden® vzorov® rozl ogen? nen? nor mati vn?2, al e r
soul| §st?2 dokumentace ConOps, jak se pogaduje pr
mini mg8l n2 pogadovan® informace a dTkazy pro prove

A.1.1 Vyhrazeno
A.1.2 P Shéed organizace

€)) Tento oddz]| popi s udjee,i njoawkd njaem ogr ghmd Ziatcebezpel n
To by mDIlI o zahrnovat
D strukturu organi,aace a jej2ho S$2zen?
(2) odpovhDdnosti a povinnost. provozovatele UA

Al21Bezpel nost

(@) ASpecifickg8i kategorie pokrTvsg provoz, kde | s
bezpel nosti 0 b.zGwld&ag ted Tyl engdlt @ opsat, jak je |
do organizace,aje-l i t o pougiteln®, syst®m S2zen?2 bezpe

(b) Uvedeny by mhRDly bilt jak®koli dal g2 informace \

Al122N8§8vrh a viroba
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€) Pokud je organizace odpovRdn8 za n8vrh a/neb
popisovat organizaci projekcea / neboy.v1i r ob

(b) MD | by wuv§gdDnha vlnrfcnl:rgnlachA,S, kter® se maj? pou
vyrobeno provozovatelem, tj. je vyrobenov I r o bc®emd st avuj 2 c.2m t Set 2 s

(©) Je-l i to pogadovs8no, informace o virobn2 organi
jako dTkaz

A.123VT cvwiekr song8l u zapojen®ho do provozu

Tento odd2]| byorrpg’.]elnipzoapciisowTadviku nebo subjekt,

per son§gl zapojenl do provozu ve vztahu ke ConOps
Al24bdr gba

Tento odd2z| by mnDlI popisovat

(a) vgeobecnou filgsofii %drgby UAS

(b) postupy ¥Yda gby UAS;
(c) organi zacil i¥dproggbayd, o vj &n o
A.l25Pos8dka

Tento odd2z| by mnDI popisovat
@ odpoviRDdnost.i a povinnost.i person8lu, vlietnhD v/
jako:

Q) d§l kovhn SQ¢ldéxcrhANpsli@gent T metpodl e povahy pr
slogitosti,)aypu UAS, atd.

(2 podpTrnl (papwiongd§l n2 pERpposvéadked ®vypougt Nn
pos8dka )n8vratu

(b) postup tTkaj2c2 se spolupr8ce ve v2cellenn® p
pS2mpojenav2ce neg j;edna osoba

(c) provoz rTznlch typT UAS, vietnhD podrobnost?
danlch typT UAS, kter ® sm?2 -[d§Itkooalh oS2nd® c2 pi | ¢

(d) podrobnosti tTkajch se poliottinky hprpooweazdeawxktTe |
pos8dku, vletnD jaklchkol i zajsitgutplIn? ptokhym,T nee L
t TmSi mPBeémddvotnN zpTsobi lplr,o vz&palt&inlo vaa nsic hporpoevno z

Al26F2zen?2? konfigurace UAS
Tento odd2z]| by mhDlopapebo8ad2 jfmRnprbkeofkigurace U
Al27Dal g2 pozice a dal g2 informace

Uvedeny by mnil vy bTt j ak®k oo gadnailzda2c i p o zniecbeo sjtaakn®
relevantn2 informace

A.1.3 Provoz
A.1.3.1 Druh provozu

(@) PodrobnT Copappigsadat el by mDI popsat, jak® dr
provozovat el UAS provsgdnt. Podrobnl popis by
pot Sebde®akl n2mu pochopen toho | ak, kde a za
bude provoz prov§8dDn J

eflpru)m\Sérh)apr@\bg/zrbzylpr]ca&
rezerv pr o p oiZkrng tefi a ve vzduchu. Vt omt o odd2l e by mRDly bl
souvisej?2c? mapy/ di agr amy napojmBS8kn@k ¢lciz jviie@ al i
pochopen2 zaml gl en®ho provozu

(b) Gadat el by mnRDI®t oy ®xdtet kbhk tT kaj 2 c2VLOSe dr uhu
BVLOS), hust oty zalidnBDn2 oblasti, kter8 se m§8 pS
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zalidnDn§, shjpatwiigdzrd?u goRhn prostvgyu@iatpiSt er T m
vyhrazen]|plpnrid sitaotYle gr ov

(c) Gadat el pdpsat Yol v e R zse fLolj=devel of involvement) pos §dky a
jaklchkoli automaticsyst@rhphRebm kafo®omBzehl et u

Al32Strategie norm8ln2ho provozu

€)] Strategie norm8ln2ho proegker 8y bendp @| rdsstarh?o v
jako technick8 nebo procedur8ln2 opatSenz, vI

aby se zajistilo, ge UAS mce scho@drenpglchmi to merze
ge je provoz st8le pod kontrolou
(b) VrE§mci ooddhdtw by se mDdlo pSedpokl §dat, ge vgec
a jak byla zamlgleno
(c) C2lem t®to | §sti je zajistit jasn® §mochopen
schv8lenlch technicklch, environment8ln2ch a
A.1.3.3 Standardn 9 r o v oppSiLRy
Tento oddz| by mnDI popisovat standar dn?2 provozn?
provozu, pro nng | e pogadov,§no schvsglenz. Odkaz
pSijatelnl. Pozn.: M2 stn2 pBBjsdkutgnmT ¢« apl o nlkeptoo Kavt:
kontroln2z seznamy a SOP
A.1331 Nor m§Il n2 provozn2 postupy
Tento odd2z| by mnDI popisovat norm8ln2 pr.ovozn?2 po
A.1.3.3.2 Postupy pro nenad8l ® situace a nouzov® postupy
Tent o odddpdpisoraypostafyipr o nenadSk@vedemw@®cpr o pS2pad
nespr8vn® funkce nebo mi moS8dn®ho .provozu, stejnh
A.1.3.3.3 Postupy hl 8gen2 ud§8l ost 2

UAS,j ako vgechpaolep&edamNDtem zji gSovs&n2ch&madtin | e
hl 8§8gen? .Ra\gilorsg 2nebo dobrovoln8§8 hl8gen2 by mDIa
hl 8gen2 stanovenlch Jm%2s Imi @inlmmim ¥ya BSYOP mNDlIy obsah

(@) postupy hl &8gen2 v pS2padh
(1) pogkozen? majetku
(2) sr8gkiynbm I;eebead!| em

3) vEgn®ho nebo smrteln®ho zranhDn2 a(tSet?2 str

(b) postupy dokumentace a zaznamen8n? Ydaj T: pops
uchov8v8myS? madwn pot Seby zpS2stupnlDny org8nu
zjigSovsEntteckS®f |ngbolsieyugn®mu  YaSadu a pSzpadni
st 8t n2 (nsappbdEch).y

Al1l34Provozn?2 omezen?z

Tento odd2popisdvat s m&¢ i f i ck § provozn? omezen? a p o
navrhovanl provoz; nap§. provozn2 vigky, vodor ovn
poudgitelnou ob8l ku |letov® vikonnosti, doby provo
provozuvr §mci p633dygo®S2d) vzdugn®ho prostoru, atd

S i
0 p
I t
A.1l35Pohot ov os {ERP = emkrg§emcy response plan)

Gadatel: by mDI

(@) stanovit pohot ovosptSr2p apd B nz tpraSutgyi tSe?lznein2v | et u

(b) popsat postupyko mezen2? stupRuj2c2cila se n8§sledkT havsgr

(c) popsat post upyS?matdystteyl s su ®mu omezovEnN2 prov
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Al4 Vicvik d&8lkovhD S2d2c?2 pos§dky
A.1.4.1V g e o b einfar®ace

Tento oddz| popisuje procesy a post urgeyji a kt er ®
udr dgovsg§n?2 odbpop®s®hil a8l kovD S2d2c?2 pos8§dky (1]
do provozu UAS).

Al42Pol 8teln2 vicvik a kvalifikace

Tento odd?| popisuje procesy a poszajpiygt Ikr2ert®o hpa,c
jed&8l kovh S2d9kédmbs@diarn® ggpHRHsclei lkdv,al i fi kace d
pos8dky .prov§gd?2

Al43Postupy udrgovsg§n2z aktu8l nosti

Tento odd?2| popisuje procesy a poszajpiygt Ikr2ert®o hpa,c
d8l kovhD S2d2c? uplog%pledadasé sk ous kvalibkace kvy kon8v §n?2
rTzndechpdgvi nnost 2

Al44ZaS2zen? pro vicvik p@EF®I®c2 | etov® simul ace
Tento:odd?z2|

() pisuj &SThyagivai 2l em z2skgnakti ckkrgbbhv@ovednost
d2c2chlipittmtplay §iet el n®) ;
p

i suj e podm?2 retyisloatisb m& p g h Mt o wIlic vti & epo U G iet el n

0o
2

(b)
A145VTcvi kovli program

(0]

Tento odd2!l uvg§d?2 odkazy na pougitelnlT vicvikovl
pos8dku

A2 Pokyny tlkaj2c2 se esdhmiuc kay prreslzeewa mtcre2 ¢h i nf or mac 2

C2lem tohoto odd2l u heztsmtrro®1§t§]elthnivqjjle®,hhyformace
podpTrnlch slyest ®md Shke.b a, aby tyto infBegac® byl
pogadovanlch Yrovn2 robustnossbouzmh?P RSORA2ch opat

Seznam n2ge pSedstavuje navrgenl n8&vod pro pologl
relevantn?2, ale jednotlzisw® sbhody i semamklhakr ®f g% m,
vd a n &onOps.

A.2.1 Vyhrazeno
A.2.2 Popis UAS
A.221 Segmentbezpi |l ot n2(bA) | et adl a
A2211 Drak
Tento oddz| by mDI:zahrnovat n8sl eduj 2c?

(@) Podrobnl popis fyzicklch charakteristik UA (h
fotografi2, n8kresJiatoch@®matn,d popp ar WjAe

(1) RozmmvpyS2 padPeVATmiirkS2pdDty2 kS2del, d®l ka t
trupu,atd.; u r ot or oivdl®l hk al,e tgadsekla a vI gka, pr Tmnh

(2) Hmotnost: vgechny rel evantn? hmotnosti, j ako r
atd.; a

3) TNgii@aelNoha at PeS2gptalinD rozsah centr§ge

(b) Mat erz8Klyadn2z pougit® maA epo Bdliyryaz éshez ¢jsm®8 na n
j ak®kol i nov® materi 8ly (nov® slitiny kovT ne|
(kompozity Ac2len®fi pro n8§vrhy)
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(©) Meze zashyjeemrtost konstrukce draku odol at ol e
zat 2.gen?
(d) Podsysitj@my®k ol i podsyst ®my, j ako hydraulickTI
prostSed?, pad8k, brzdy, atd
A.2.2.1.2 Vikonov® charUAkteristiky
Tento odd21 by mRIZ zahrnovat n8sleduj 2c
(@) vikonnogt§sméA wavrhovan® |l etov® ob8§lky, konkr®
pol agky
(1) Vikonnost:
(i) maxim§ |l n2 nadmoSsk§ vigka:
(i) maxim8 1l n2 vytrval ost
(i)  maxim81l n2 ; dol et
(iv) maxim8 |l n2 stoupavost
(v) maxim8 |l n2 kl esavost
(vi) maxim8 1 n2 Yhela n8&8kl onu
(vi) mezn?2 rychlosti zat 8| en?
(2) V z d u gyoh@sti:
0) nejni gg2 dosagiteln8 rychl ost
(i) p&8§dov§8 r(glcihltostpougitel n®
(i) jmenovit8§ cestovn?2 rychl ost
(v maxim8ln2 cesaovn?2 rychlost
(v) nepSekirpngi¢tmaxi m§l n2 .povolen§) rychl ost
(b) Jaks8kol i omezendedTelgjckmnoesm\'rir\onment§lnzch a
podm2nek, konkr®tnhn Seg2c?2 n8sleduj2c?2 pologky
(1) omezen? rychtosboPwNDtvautr ), n8§razy vDtru
(2) omezswiuvisej2c2 s turbulenc?
3) odol nost nebo citlivost ohjednhD degthD, kru
(4) mi ni m8l n2 podm?jeky tHohpedgbosel n®
(5) omezen?2 tepl oty (OATBputsitlehan temperdture); la u
(6) ng§mraza:za | etu
0] zda nathovan® provozn? prost fedm?2 zlahiamuj e
ng§mrazy
(ii) zda m§8 syst®m schopnost detekce n8mra
i ndi k ac el poskyijesstywsjtd@nt k ov D S22 dzamébmmu pil ot
jak syst®a reaguj e
(i) jaksg8kolii schygpnlAst proocthiram8 mr aze, vietr
zkugebnzch dat , kter§ prokazuj 2 vikon|
ngmraze
A.2.2.1.3 Pohonnl syst®m
Tento odd2l by mRDIlI:zahrnovat n8sleduj2c?
€) Princip
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(b)

(©

Popis p
vikon pr
ni

pro

1)
)
®)
(4)

ohonn®ho syst®mu a jeho gscﬂopnasei,,anp
o vzlet, stopfé&dpoll GdamglorrBnAadmd $s kvl

da Yak o |

Palivov® pohonn® syst ®my

Typ (virobpeudi h®h®l mot or u

Polet zastavPAnlich motorT

Druh a mnogstv?2; pougit®ho paliva

Jak je monitoroyvsn vikon motoru

Ukazatele stavu, upozornhn? (jako vistrag

(®)

(6)

()

C)

C)

(10

poskytovan® d&§l kowvnD S2d2c2mu pilotovi

Popi s nejkritiltnjg2zch regi mTpbhorem m2 n e k p o
jejich dopad na provoz syst ® mu

Jak UA reaguje a zaveden® ochrann® bari ®ry
motoru prom8klagdldj Zc:2ch pS2padT

0] vyl erp8n2 paliva
(ii) kontaminace paliva;
(i) sel h&n2 si gnz&l8d kmoar v sSSt2(BFSE, & st anice

(vy porucha S2zen2? motoru

Schopnost restartu motoru za letu, je-l i t o poug~i tel n®, a pok
manu8l n2ch a/nebo automatjcklch prvkT t®to
PalivovlT syst®m a | ak umogRuje odpov2daj?2c
a j ak zsatjaingoSvuejnee zbl vaj?2c?2ho plokahmuge pro | e
diagram na Yarovni syst ®mu zn@~k @& s Ry 2 c 2 u
proudRiDnz2a pali va

Jak je palivovl psoyhdte®m rbevzrpied most i (det el

podgs8&ru, sn2pie2npranr§irzaizkua wrevence ¥%niku pal.

Elektrick ® pohonn® syst ®my

)

)
3
“4)
®)
(6)
(7

(8)

9)

(10)

Z8&8k Il adnarchiektypyidss st ri buce el,eketin®OkPotogedgi ¢
regul 8tory, sp2nale, sbRrnice a mbDnile, po

Typ pougit:®ho motoru
Pol et zhshammPnhor T

Maxi m§&l n2 trval Tmotoru keovatteama v T st upu

Maxi m§l n2 ¢gpil koviotoruivewattecma v stupu
Proudovi rozsah motoru v amp®rech

Zda m§ pohonnl syst®m samostatnl zdroj ele
jeenergieS2 zemlal sdem na jin® syst®my UA

Popis elektrick®@ihtibuuepsp®maddaj ak energidi [
pogadavkT pSij2nej by2 o)l vgzta@mBeram na Yr
syst®mu zn8zorRuj2c?2 disg§mcbucel @ehekWWAi ck®

Jak je energie na patap® Uhe ngeenSeroowsgnaal |
baterie).

Pokud je pougitomazernouengirwygatenost 2, j ako_
uging& ¢i vamj@meosdr gi e za norm8ln2ch a nouzovl
byly tyto hodnoty wurl eny
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(11) Jak je d&lkovhD S2d2c2mu pilo
informace o stavu baterie a zb

(12) Popis zdroje (zdroj T) z8l ognz energie pro pS2pad z
energie, jsou-li k dispozici,. Ten by mDI: zahrnovat

0] syst®my, kter® jsou nap8jeny pSi fungov
(i) popis jak®hokol i manwsinami2ltde®B gazme B ad e n?

(i) jak o u dobu provozu z8logn? zdr o] ene
pSedpokl adT pougdgitl,ch k jej2mu stanoven

(13) Jak je vikonnost pohonn®ho syst®mu monitor

(14) Ukazatele stavu a zpr8vy upozornDn? (jako
poskytovan$® d28d2kmw NDpi |l ot ovi

(15) Popi s nejkritiltnRnjg2zch regi mTpbhorem m2 n e k p o
jejich dopad na provoz syst®mu

(16) Jak UA reaguje a zaveden® ochrann® bari@
pohonn®ho syst ®mis Ilpa du jkzadg2ddh zpS2padT:

(i) n2zkl stav ;nabit?2 baterie
(ii) sel h&8n?2 sign8luana vstupu z RPS
(i) porucha S2zen2? motoru

an Pokud m8 motor schopnost restartu zZa | et
automaticklch prvkT t®t o schopnosti

(d) Ostatn2 pohonn® syst ®my

Popis 6sPsh®mT do takovich podrobnost 2, j ako
pohomfdd”2 |l ech viIge
A.2.2.1.4 F2dic2 plochy a ovlg§§dale | etov®ho S2zen?
Tento odd21l by mRDIlI:zahrnovat n8sleduj2c?

€)) Popis konstrukce a fqsgovémégB)&/deigzﬂlhtlhetpd\o@rho
S2zen2| et nMd§kresmn8zor Rujum@sh ddh22di c plach a
servomechani zmT/ ovl 8dal T

(b) Popis jakTchkol: mognich zpTsobTchpopatBena ody
(© Jak syst®m reaguje na poruc;lau servomechani zmu/
(d) Jak je d8&8lkovh S2d2c2 pilot nebo kontroln2z sys
A.2215 Senzory
Tento oddz| by mn | popi sovat senzorov® vybaven?
ugi tebhb®gen2,. a jeho roli
A.2.2.1.6 Ugiteln® zat2gen?:
Tento odd21l by mDI popisovat vygavemrd®ganpal vbiBt!
vgech jeho konfigurac?2, kter® viznamnBD mBDn2 hmot:

dynamiku letu.
A23 Segment S2zen2 UAS

Tento odd2z| by ndlj:2zcatzhr novat n8sl e
A231Vgeobecni

Strana 56 z 299



—

~ eRules pro UAS PSedmRta©s® ;
(naS2zen2 (EU) 2019/ 947 knasSzzen
2019/947

Di agram architekt
dat ,

ry cevlketvr®th ou rs?ysstt lBMPU  vagve com i keyn z -
I ¢

u
ant ®n, rg§di ov hPapinavjgalohkbl vyhb&litkegh2 ch

dispozici.
A.2.3.2 Navigace

@)
(b)
(©)

(d)
(e)
®
(9)

Jak UAS swou polohy;e

JakjeUASnavi gov8n na pl 88njovan® m2sto ur| en?

Jak d&8l kovhD S2d2c2?2 pilot reaguje na instrukce
(1) S2zen? |l etogv®ho provozu
) pozor oVWArneemlVP(el i to paugitel n®

3) ostatn2ch | [jeelniT tpoo spSodukgyi t el n®

Postupz k ou nenvd gal n2ho syst &npu | so hwi,§ knohndjfrgeSns k ®
Jak syst®m identifikuje a reaguje;na ztr8tu pr
Popis jak®hokoli z8logm2ho prostSedku navigace
Jak syst®m reageuuadg8an2ho§puqjetibdspbkioh. navi gace

A.2.3.3 Autopilot

@)

(b)

(©)

(d)

(e)

Jak byl syst®m apt dgpiylsétoa ®v yneibmutregul atorn?
vprocesu. vlivoje

Pokud je autopilot b N QOMS =k commeercihl rofdthesstel) t u p n T

virolypk§vabrgani zagspolwdkrroibty®ri i zvol @irémi pSi
autopilota.

Postupy pougit® pro z8stavbu autopilota a jak
sodkazy na j ak®kol i dokument yvimelha e mo at/ ney o

vytvoSen® organizac? provozovatele UAS

Pokud autopilot poug? pametrys kwepmge nd melzautj & €12 a
stanovenlch mez2ch (konstrukl|ln2ch, vikonnostr
t Dchto mez?2 a popi sedtandvany a jgjich glatnosgd wND S @ me z

Typ proveden®ho zkougen? {¢softoaredritioerModp) & HITLs i mu |l ac
(hardware-in-the-loop)).

A234Syst®m S2zen2? | etu

(a)
(b)
(©)

Jak S2dic?2 pligchya(@ayi2stnaj povetoplotapol 2t al e S22z

Popis tegumTtj. manu8ln2, umBRDle stabilizovanT,
Pol2tal S2zen2 |l etu/autopilot
D Pokud existuj? jak®kol i pomocn® syst®my &

propojen s pomoc nlamnak jssuycshtr@mydny2 zpeSre2d nec ht
akti.vac?

) Popis rozhran?2 pol?2talerl|Séereo?®@hetpopoaSern
kvydg8§n2 pS2sl.ugnlch povelT

3) Operaln?2 syst®m, na nhmg jsou syst®my S2ze

A235D81 kovhn S$2dRRS} stanice

(@)

(b)

Popi s nebo diagram konfigurace RPS, vietnnb
stanice.

Jak pSesnhD j e pletbvoup osl cothaup e nn audrmoiSts k ou v T gku (1
pozici UA.
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(©)

(d)

(e)

]
@

(h)

PSesnost vys2l8n2 kriticklch parasmeonr J/ §2 mndme?
|l et ov®ho(Apd).ovozu

Kritick® povely, kter® jsou chrg8nhNny pSed neY
(naps§s. dvoukrokovl proces pro povel A vypnout
kter® by mohl d§l kovhDzpTddobd | pinleg8dpuovy®vi sl
n&§hodnh tr evypnautmmv lo§ dialzaAl et u)

jak®koli jin® programy, kter® bnNg2 soul asni n
takov®, preventivrXajogaNséns opougigteS Diedude ne
zpracovsg§n?2 dat.kriticklch pro | et

Opat Sen? proveden§ pRRSNnebpammbhokdv@indprejzar ar

UpozornfDnz (jako sttra,gn~§, varovng8 a infor ma
S2d2c2mu pilotovi (napSzklnedtosw ahaki tp2al bataemi
kriticklch syst®mMT nebo provoz mimo kontrolu

Popis prostSedkT zajigSuj2c2ch nalp§jen2 RPS a

A.236Sy st ®m (detAchand avoid)

A.2.4

@)

(b)

(©

(d)

(e)

V)
)
(h)

@)

Vyhnut?2 se sr§8§gce s |l etadlem

Q) Popi s sylsawenu?y vyzastavlDam@haoo ust s e sr8gce
spol u(m®S$SR, TCAS, ADS-B, FLARM, atd.).

(2) Zda | e vsychhaw&lnehe®t ai |l y podrobn® kvalifikac
standardu.

3) Pokud vybasvem?g§Inekm®@ t ®ri a poeygi ®hupSi vibhr
Vyhnut?2 se sr8gce bez spolupr8ce

Popis zastavhDm&tpeSal ¢ § an @ n dawm PSR, ADAR,atd.).

Vyhnut?2 se sr8§8gce s pSek&gkou

Popis syst ®maexistujg-lh azvaesrnt2a v Nsc®@®H ce m vyhnout s e s
spSek8gkou

Vwhnut?2 se nepS2znivim meteorologickim podm2nk

Popis syst®mu/ vyhavena&s tsaexliesBthwj ehnout se nep¢
met eorologicklm podm2nk§8m

Standard

D Pokud je vybavepohv§gl es@znam podr obn® kvalif]
pS2slugn®tuo standar

(2) Pokud vybasveme§lnekm® o ®giiag§ pSi vIibDru syst®
Popis jak®hokol i rozhran?2 mezi protisr8gkovim
Popis principT, jimig se zastavidDnl syst®m DAA

Popis role dplikotn Sedbbcihk®koli |jsn®t @BULkovDh
DAA.

Popis zn8§mlch omezen2 syst®mu DAA

SystBno me z ov § n 2 (pontaimnoeatsystem)

(@)

Popis princip T systo®mur/owdbthdrekncd?2 pomaz d ®hm2 kpr
sc2l:em

Q) whnut?2 se specifickim omébdbastem nebo prosto

(2) omezo vm8provozu na danou oblast nebo prostor.
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(b)

I nformace o] slyist ® mu ,p qpaodiptdeaInl8®, dok ument ace do
spolehlivosts y st ®mu omezowv§8n2 provozu

A.25 Segmentpozemn?2 ho powypblavw@sk2 ground support equipment)

@)

(b)
(©)

Popis vephdp®Pha®bavepmdgi t ®ho na zemi, j ako j
vypougt Dn2 ngeebnoe rng8evdrragtju] nhap8j en?z

Popis dostupn®ho stand&lradq@reoo zvoyb®loe nPybaven?

Popis toho, jak je UAS na zemi pSepravov§gn

A26 Segment s p@gommarkd ar@Zontrol)

(@)
(b)

(©

Standard (standardy), kterl syst®m spl Ruj e

Podrobnl di~agramcilri!§ze¢utl§~mju2cszyst®mu spojen2 C2

nebo datovlch t ok T a vikonnosti podsyst ®&mu

zpogd Njséu-l i zn8&my.

Popis S2dic2ho spoje RPSSpog Tj) aksipnoijkugl2icv haba | Uy ns

syst ®my nebo i nf-riasttrouk pwmuaimi el nj@®e jk2ocnzk r ®t n

ng8sleduj2c2:mi pol ogkami

Q) Spektr um, kter® bude pro S2dic?2 spoj vyug
spektra ko.dProkiurdo vnSenno? schvgl en?2 spektra po
kterl bypowywolugnz. kmitol tu

(2) Typ zpracovs8n? zsaibgere®led emPnekpooje (tj. k - d«
pougz?vs§

3) Rezerva dat ov®ho Sspoj e, pokud j de o] cel k
maxi m8l n2 pSedpokl|l 8dan® vzd8l.enosti od RPS

4) Pokud existuje indik8tor s2lyoalponadwdndt av
di spl ej pro d8l kovhD S2d2c?ho pisigng&) ujak
stanoveny a prahov® hodnoty pSedstavuj 2c?

(5) Pokud syst®m vyug2vs§ z8%Pdgn2 aponegbo pakgw
konstrukce, a pproadvodbh ® obvykl ® poruchov® regi my
gdt 2zmp o gc

(6) VpS2padh satelitn2zch Spoj en?z pdh
nimt ekt ava@n

satelitn2ho spojen2 pro S2s8enme?
provozu.

@) Charakteristiky n8vrhu, kt eart® vbRrh&®n 2s prog bem ?
vdTsl edku h&sl eduj 2c?

0] RFnebo jin® rugen?
(i) l et mi mo komusni kal n?2 dosah

(iii) zakryt?2 ant ®ny (bhDhem zat 8| ek al nebo
skl onu/)p8kl onu

(ivy ztr8ta f uRPBci onal ity
(v) ztr8ta fuUAkaci onal ity
(vij atmosf ®r i ck,V| %t nWDmsr §gek

A27 Degradace spojenz C2

Popis funkcpPS2spyasdt®miue gur adace spojen2 C2

@)

(b)

Zda je dostupn8§ informace o stavu degradace s
degradovanl, kritickl, automatick® zpr vy

Jakj e stav degradace spojen2 C2 mamp®mens§ldgDkoyv
d ot y knebo Bkusticky).
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Popis souvisej2c2ch postupT pro nenad8l ® situe
(c) Jin®
A28 Ztr8ta 6Xojen?2
€) Podm2nky, kter® by mohly v®st ke ztr8thD spojer
(b) Opat Sp82pwadh ztr§ty spojen2 C2
(c) Popis jasnlich a nezamhDnitelnlTch zvukovlich a
d8l kovhD S2d2gl3mmuap!| oalb®@®hokol i .pS2padu ztr 8ty
(d) Popis stanoven® strategie pp®ivoznhne §tpS2spbpen?.
zoh!l edaschopfostinouzov®ho n8vratu
(e) Popis toho, jakjevt omt o p $S2 p ad N gep@wagenesshirely Jyedefencingf |
je-li k dispozici.
) Strategil 9@Poj enr,§ta pokud |je zalcl2dnellm ,p opkrucsci e s
se o opRtovn® nawgauiImdN «Kp.Ejt&k® dwobi
A29 Bezpelnostn?2 prvky
(@) Popis redgimT jednotljeficthpAxuBihg§m2iapTsobT
(b) Popis schopnoostn§viroautzuo v®h %l el em pSedef2m ri:
straf&mje obvykle tvoSena
Q) systrm®mk onl| e n(FTS E dighutermination system), procesem nebo
funkc?, kter® maj2 za cnhdbookamgi thD ukonl|lit | e
) automatickl m sy $AR®mautomati§recovary system), kt er T
uskutelnDn prostSednictv?m povelu pos8dky
To mTge zahrnovat automaticlsyegpgSddemontadp
kdosagen? pSedem stanoven® a nezal;idnDn®
nebo
(3) jakoukoli kombinac2 vige uvedenlch nebo jin
(©) Gadat el by mnl poskytnout jak funk]|] n?2| tak f
sjasnlm rozligen2m jeho z8kl adnzch cel kT, a
specifick® vl ast norsojie (nnaapp8S.e nn2e.y 8zv8 Isd h® vz&n 2 , a
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Rozhodnut?2 2019/021/

PROVNNn | NTEGRITY A ZABEZPELENE PRO ZMER®UJECE OPATTF E
VLASTNE TiéDY RIGR®A NA ZEMI

Bl Jak poug2vB8t PS2]lohu
Ng§sleduj28auvT@bulkbaadn2 principy ke zvs§gen2 .pSi pougi

Popis principu Do p | Rinfotrmacée
#1 |PS2 |1 Bhaoskytuje kritfldentifikace zm2r Ruj
integrity (tj. bezlodpovRNdnost2 gadatele
zabezpel| enz (tjipTkaz

zm2r Ruj2c2méavropaniSem:?
C2lem navrgenlch zm?
sn2git vlastn?2 t §BRCH
souvi sekgnrrich pr.ovozem

#2 |PS2 IBhapoktd p§2 s| ughaed
Lol e zal ogena na posou
gadatel e prov®st dan

“uSadem

#3 |Navr gen8 zm2r Ruj 2c?
nemus?2 meitvmpozv!liv na
Zemi spodan®mopsovoze
VpS2padn, kde j e z
kdispozici , al e nesni guj el

by blt jeho YroveR i
rovnou Ag8dn®n.

#4 | K dosagen? dang@®
integrity/ zabezpel| en?
integrity/ zabezpel| en?
krit®rium, je potSeba
krit®ria

# |PS2 | Blza8 mhNDrnhN poug?vs
pojmy (nap$S. vhodnT,
sc2lem poskytnout fl e
pS2slugnim “%SadTm. To
vhavr hovgn? zm2r Ruj 2
pS2sl| ugwHodmSoacde n2, co
pS2padu.pot Seba

#6 |[Tato pSééb®mM sve®OM r g
rovnhg pro organi zacd
osobou.

TabulkaB.1i 28kl adn?2 principy

B.2 MliStrategick§ zm2r Rujédmzembpat Sen2 pro rizik
Zm2rRuj?2c? opatSen? M1 jsou Astrategsok§iit zmér ®uj oo
vystavenlnmbhemi i PiSkuposouzen?2 Yrovn?2 | Mltjeegr rpiottyS ezbna? rzRu§ g
n8sl eduj 2 c?

(@) stanorezerwypr o p dzZkanazemiav 1 s | e prajekculetu na zemi; a
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(b) vyhodnocevny?s toasveebn 1T ¢ h
Svijimkou
krit®ria pro
opat Sen?2 ri

Q) Obecn8 krit®ria

s peéSe ipfAigukuBth®muay eden ®bbeduj 2 c2 m ;
p 0 s o (Tabalka?B.2)ar/a orv i Di 1z tad(FatuikéeR.3gmMA2 r Ruj 2 c2 ch
z Mkuvedena wre8nsil etdyupju? c2 m odstavci (1)

rizi ku

odstavci

PDroveR integrity
N2 z k § St Sedn? Vysok
Rezerva pr o p orizikay a2 zemi
zohl @dRu
(@nepravnhNpodojberd®n o
Rezerva pr o p ¢ nespr8vn® !innOS'
rizika  na  zemi (vlietnD vymr gysokon
pomoc? n energi 2, jako | s
Krit®r i pravida 1:1' nebo kter® by mo provgzu
(StanojvpS$2padn mi mo provozn? |oroSt e
rezervypro |sr ot uj2c2m|() meteorol ogick® p tsjég
pokmigkaz st anovemino vatr); S n
nazem) |pS2stupu (c)prodl evy dopy) BASK Inraj
metodologie prodl evy, kter
pSijatel n® man®vrovatel nost
pS2slugnl okamgi k) ;
(dchovg&n2 UAcitpeSih naik
opat Sen2 pro gmez
e)vikonnost UA.
2 Pro Yl el y tohothy pgems
1 . AnepravdRDpodobnl A mn lvjehok
Pokud | e kvalitativn2zm viznamu, | a
prOVOZUAV~n.adm(vyskytne u kagd®ho UAS
sk® vlgce givotabetikterT se mTge v
ELT Koment [ieiflfgvanaprzeorni bp(vezmeme-li do Y%vahy <celkovo
€ YIpoltu UAS tohoto typuif.
Strateg mRDIl a blt afsj; . . -
zm2r Ruj . Rozl i gen? me z i s_tSed_n2 a
opat Sen u tohoto kr|t®‘r|a j e d
rizika na zabezpel enB3(Mmalhe) ka
zemi Gadat el Gadat el hodnot 2
oblast provozu | svyugi t 2 m smiDrodat
pomoc2 prolhustot R ( nod pdskytovatedet
m2 st Dn sl ugby -sghee) relUevant n
pS2slugniclnavrhovanou obl ast
sc2l em odsc2l emTvodhgg? hus

Krit &2i sn2gen? hu

(VyhodndyystavenTc|
osob (naps. r
vystavegp| ast bDh
riziku) kdy zde ne
pS2t omki eS

nebo ze ¢

dTvodu pr
oblast v naoci).

vystavenl ch riziktu
n8rokuje sn2gen?2
provozn2mu prostSedst $edn
(@ pougn8 eh| 2 25nkg ga
nel ®t aj 2 d74kthace n
by prokazuj e, ge a |
prov8aRhidnDn®m
roz u mn ® uvagovat,
nezapojenlch 0s (
nach§zet v budovr

Koment | NA

“Dile pS2MITREpkezent o
bnNhem k o n fUAS eTrechrical
Analysis and Applications Center
(TAAC) vroce 2016 po d n § AAS

EXCOM Science and Research Panel NIA

( SARP) 2016 TA RR 16U
3979
ZohlednhDn2 tohoto
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i gi tz8vivsl osti n
podm2nk§&8ch
TabulkaB.27T Kr i t ® i a posouzen? %YrovnhD integrity
pro zm2rRuj2c?2 opat Seim2e ¢r iumioku paox e mi M1 (jin
Prove®bezpel en?
N2 z k § St Sedn? Vysok§
Gadat el de|Gadat elpodn8Tr n® UplatRova
Krit®rije dos|aby tvrdil, ge|%r oveR in
(Stano,pogadovan® pogadovan® Yar oyvalidovsgn
integrity™. Obvykle je to Segem@mo|pS2slugnhi
rezervy pro K : ) 2T aubit $
5 1% iz 2 zkougen2, analillzpTslabi €
P 4 prohl 2dky, p Se z| stranou.
na zemi)
nebo pomoc?2
zkugenosti
'PodpTrn® [?PSi pougit?2 si
Koment mohou nebolovNSit platnost |NA
b I tdisgozici. pougit®ho .pSi s
Gadat el de|Dat a o] hustotDStejn®
byl o do n§,rokov§n2 sn?3st Sedmi2c m¢
M1 i pogadovan®|pSedstavuj 2 maldat a (0]
Strateg integrity®. hustoty pro den{pougit§
zm2r Ruj | stati ck®homapg$.or gn 8§ roovk§ n 2
opat Sen| statistick®hol|l ngsn2gen?
[Zikang provozu). pSedst mapu
zemi Krit @2 i Navz2c pS2vpadDi hustoty _
(Vyhodnd omezen ®h ma jedno m2 s|zdynami ck
osob (nap8orul en2 do\ zdroje t ®m
vystaveg nebo kontrola infrastruktury) | VF € 81 n®m
riziku) gadatel pSedkl g/ (naps.
trasu/oblast provozu [Ugi vatel T
pS2slugn®mu vu,gmobilnzch
mn's §spklice, spr §va |t el ef anjsy
ochrany, majitel infrastruktury, | Pougi t el n
atd. ), aby pot|den/las .p
sn2Bhen pol et
vystav.enl ch
! PodpTrne®
Koment |mohou nebo|NA N/A
b I tdisgozici.
TabulkaB.37T Kr it ® i a posouzen? %YrovnlD zabezpel|en
pro zm2r Ruj2c?2 opat $dm2l rmiezx)i ki proaitzaenmi pMI v(o z
2 Specifick8p&rppdbdguiptoru tkSéen2sn2 gen2 ohrogenlch osob
Pokud chcéegapdatrarepgount 8n2, aby odTvodnil sn2zgen?
riziku:
() lanokupout §n2 j e pot Seba povagovat za soul §st U
uvedenlcha krit®ri?2
(b) mogng§ nebezdpelavyopsdng samotnim | anem by mhRDla b

ProveR
zabezpel|l en?

stanoveR®hloowe

E

pro

ipt 2m¥ i Ryj 2 ¢ 2Jupop A §e8 evatlena v Tabulce B4. Br ove R
arp2ruR ygotedeha vd gbalde 8.8.n 2

ProveR

integrity
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N2 z k § St Sedn? Vysok
(@ D®l ka |l ana je adekvs
zadr gemovwzn2m prost
pol et osob vystavenTc
. (b) Pevnost lana j e srovnpolén
Kr't®‘Nesp|F'{uj zat2 g'enpSiedpok!| §dan’in .
il Kri i rovozu Ste]ng®
Foepp] Ll terl s P ' . st Sédn
n§v)rhl/4roveR Al (c) Pevnost k0thI,CZCh b
spol et n2z mi zp$edrmk Im
bNDhem provozu.
(dLano uponwetnglng2e bt
M1 i rotuj2c2mi vrtul emi
Upout a ! Poletn? zat 2 gen? j sou ur | e
provoz pSedpoklgdangzw, vl|etnhDj mgrah
Komentl NA ;01 sc®.n.§ST poru.ch n§sobeno ng§gs
RozIligen2 mezi stSedn? a vys
krit®osaggrodpomoc2 Yar ovnh Bbg
n2ge).
Krit® Nespl Ruj|Gadatel m§ postupy Prolsieina
#2 krit®ri alkontrolystavulanaupout §n? st Sjédn
(Postupy) | Yar ove R A
*Rozligen2 mezi stSedn2 a vys
Ko me nt| NA krit®ria je dosageno pomocB5 Y
nzge).
TabulkaB4i1 Kr i t ®r i a posouzen? YrovnD integrity
pro zm2rRuj2c? opat Siom2utm@modi)k na zemi M1 (
PDrova®Rbezpel en?
N2 zk § St Sedn? Vysok§
Nespl Ruj [Gadat el m§ podp/Upl at Rovan§
krit®ria|l(v]letni specififintegrity j
“%uroveR A|lmateri 8l u), aby | EASA.
dosageno pogado
Krit®| integrity.
#1 (@ Toho j e obvyk
(Techni pomoc? zkhkebgenpt
nsg§v)r h zkugenosti
(b)) Zkougky mohou b
si mul ac2chje npa
ovNDSit pl atno
prost Sed?2 pougi
M1 i Ko me nt| NA N/A N/A
Upout a (a) Postupy (@ Pl atnost posN$YStejn® j ak.o
provoz nevygad oproti st|Nav:iz c
ovhSen? pqvagovanTm @Letov® Z
pl atnos “Sadem za dammebd prov§gdmwvels
oproti vsoul adu sepephl pl atnosti
standardu, pSijatelnl m.pro pokrivaj?2
Krit®| nebo (b Dostatel nost l etovou ob
#2 zpTsobu prokazovgna pro je dok§z§&n
(POStUpy) per?ZU (1)Specia|izovanT konzervati \
PR ] (o z k 0 u;debé (b Postupy,
Bmstl 06 (2) simulace, _ pokud je zkougky a
véadem skl adnT mi jsou - val
dost al u prok&z8na pl at pSzslugnn
A ~ . ~ 2
pro zami gl enfl tSet? .strar
(b)Dost at ¢
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M27T N8 s | emd&ryanzau z em

em
zm2r nRB 3 maghankyn § r dJA (. oblasti, energie,i mpul s u,

zm2r Ruj 2 c2zen r

& (na$S2zen2? (EU) 2019/ 947 knaS$2zen
2019/947
post upT
kontrol
seznamT|
dekl ar.o
Ko ment| NA N/A N/A
TabulkaB57T Kr i t ® i a posouzen? %rovnhD zabezpelen
pro zm2r Ruj2c2 opat Sigpma2ut@iodi)k na z e mi M1 (

jsou zm2rnhDny

onpi att $néSnszhaemiBkpype zt r §t N. TH2 7 een 2S elgeetnw

pSenosu energi e,

zpS2kladT by mohla blt pougit2 pad8§ku
Dr o viet&grity
N2 z/k@ES§ d I St Sedn? Vysok§
(@ N8sl edky dyna
a nebezpel Zsopd
vlzr]ammFerDriy
lze pSedpokl| 8§dat
mTge doj 2t k €
zranfn?
(b) Je-l i to pop$dnp Stejn® j akdNawt?
nesprgvnlch @Jdeli to pougi
i poruch nebo aktivace zm?2
Krit®riNespIRUJ j ejich k omb i opat Sen? fut
Techni krit®ria mohou vh@svt8rK il N§sl edky dyn
n§v)rh1{4r0\{eR zahrnuje vgec ng€razu a neb
Ast Sedn? prvky  pro aktivaci n§razu jsou
zm?r Ruj?c?2ho ¢ YroveR, kdy
() Jdeli to pougit pSedpokl| §dat
porucha nebo ke smrteln@&m
|l innost S
navrhovan®ho
M2 i opat Sen? (nap
N§s| ed aktivace)
nN§razu neovlivn?2
zem jsou provozu.
zm2rn 'PS2kl ady nebez|®Gadatel m§ mo
(naps. zahrnuj?2 pog8ry|lzav®st dop!l Rk
padS§8k svysokouener gi 2 manus8ln2.aktiyv
3l}lovl’.) vzni kaj?
Koment | NA pSipravovan®
standardy pomohou
gadatel Tm dol
tomuto Kkrit®ri
integrity.
Krit &2
(Postupy,je- [Jak®kol i vybaven2? pougit® ke zm2rnhin?
lito a udr goseaduspwo kyny Virobce
pougi)t
Koment |[“Rozligen2 mezi stSedn2 a vysokou Yrov
Pozn8mpomoc?2 Y ovnhD zab8Zp2d¢en2 (Tabul ka
Krit®ri ~
(VIcvi-IikP on§| dpoviRdnl za z8stavbu a ¥Ydr ¢
to ngsl eldinBmi ky njSr ajzaud alllel em ur |l en a vyg
pougi)t
Koment [°Rozligen2 mezi stSedn2 a vysokou Yirov
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