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RAD PRO CIVILNI LETECTVI

Letisté RUZYNE 160 08 PRAHA 6

Pfijmeni zadatele : Letadlo: SE-SP: A[] H[] ME-SP: A [ ] H[]

Jméno Zadatele : SE-MP: A[] H[L] ME-MP: A[ ]| H[]

Podpis zadatele: Provoz : SP [ | MP []

Typ priitkazu zplisobilosti: Kont.list: | Zaznam o vycviku: [] | Typ. kvalifikace: [_]

Cislo priikazu zptsobilosti: Zkouska dovednosti:[ ] | TFid. kvalifikace: [ ]

IR: 0

Stat vydani: POZ: ] ATPL: [ ] MPL: []
1 [Teoretickéviuka pro vydini typové nebo tidnilvlifiace abeolvovina v dob |

od: Do : V:

Ziskano hodnoceni: % (Uspél 75%):

Typ a Cislo prikazu zplsobilosti:

Podpis HT:

TFi nebo vice

Ne []

FSTD (typ letadla):

Jméno velkymi pismeny:

os: Ano [ |

PFipraven pro provoz a pouzivan:

FSTD vyrobce: Pohyb. systé

m: Vizualni prostfedek: Ano [ | Ne []

FSTD provozovatel:

FSTD ID code:

Celkova doba vycviku za fizenim:

Pristrojova priblizeni na AD do DA/DH:

Misto/datum/cas:

Typ a dislo prikazu zpisobilosti:

Instruktor typové kvalifikace [ ] Instruktor t¥id

ni kvalifikace [ instruktor []

Podpis instr./exam.:

Jméno velkymi pismeny:

Typ letadla: Registrace: Doba letu za Fizenim:

Vzlety: Pristani: Letisté nebo plocha vycviku
(vzlety,prFiblizeni,pFistani) :

Datum zahajeni vycviku: Datum ukonceni vycviku:

Misto a datum: Typ a dislo priikazu zptisobilosti :

Instruktor typové kvalifikace [ ] Instruktor t¥idni kvalifikace [

Podpis instruktora:

Jméno velkymi pismeny:




Zkouska dovednosti a prezkouseni odborné

zpUsobilosti - detaily :

Letisté nebo plocha: Doba letu :

Cas vzletu : Cas pristani :

Uspél [ Neuspél [] Déivod pro¢ neuspél:
Misto/datum : Registrace letadla (SIM):

Cislo povéFeni examinatora : Typ a Cislo priikazu zptisobilosti :
Podpis examinatora: Jméno velkymi pismeny:

Platnost kvalifikace: | Pivodni platnost do: Nova platnost do:




CAST 2/1 JEDNOPILOTNI/VICEPILOTNI VRTULNIKY

Jméno :

A/C Typ/reg. :

Datum :

Detaily zkousky :

Obraty a Postu PY M (mandatory-povinné) , N (neni proveditelné)

1.1 Vnéjsi vizualni prohlidka vrtulniku; umisténi kazdého zatizeni a tucel kontroly M

1.2 Kontrola pilotniho prostoru M
Postupy pro spousténi, kontrola radiového a naviga¢niho vybaveni, vybér a nastaveni

1.3 Ll N IV M
naviga¢nich a komunika¢nich kmito¢til

14 Pojizdéni/vzdusné pojizdéni v souladu s pokyny ATC nebo s pokyny instruktora M

1.5 Ptiprava pted vzletem, postupy a kontroly M

2.1 Vzlety (rtizné profily) M

2.2 Pfistani a vzlety ze svazitého terénu nebo s bo¢nim vétrem

2.3 Vzlet s maximalni vzletovou hmotnosti (skute¢na nebo simulovana)

2.4 Vzlety pfi simulovaném vysazeni motoru kratce pfed dosazenim TDP nebo DPATO I\'>|/I E

241 Vzlety pii simulovaném vysazeni motoru kratce po dosazeni TDP nebo DPATO I\'>|/I E

25 Zatacky pti klesani a stoupani do ur¢enych kurzti M

251 Zatacky s naklonem 30°, zataceni az o 180° az 360° doprava a doleva vylu¢né podle M

- pfistroji

2.6 Klesani s autorotaci M

2.6.1 Ptistani s autorotaci (pouze SEH) nebo obnoveni vykonu motoru M

2.7 Ptistani, rizné profily M

2.7.1 Prilet nebo piistani nasledujici po simulovaném vysazeni motoru pied LDP nebo DPBL I\'>I/I E

272 v . . . ; M
Ptistani nasledujici po simulovaném vysazeni motoru po LDP nebo DPBL ME

3.1 Motor

3.2 Klimatiza¢ni systémy (vytapéni, vétrani)

3.3 Systém celkového a statického tlaku

34 Palivovy systém

35 Elektricky systém

3.6 Hydraulicky systém

3.7 Systém kontroly letu a vyvazeni

3.8 Systémy odmrazovani a ochrany pied namrazou
3.9 Autopilot/letovy povelovy ptistroj

3.10 Zatizeni pro zvySeni stability

3.11 Meteorologicky radar, radiovyskomér, odpovidac
3.12 Systém prostorové navigace

3.13 Systém pfistavaciho zaiizeni

3.14 Pomocna energeticka jednotka (APU)




Pozarni nacviky (véetné evakuace, je-li vhodné
4.2 Kontrola koufe a jeho odstranéni
4.3 Poruchy motoru, vypnuti a opétovné spusténi v bezpecné vysce
4.4 Vypousténi paliva (simulované)
4.5 Porucha ocasniho vyrovnavaciho rotoru (je-1i pouzitelné)
451 Ztrata ocasniho vyrovnavaciho rotoru (je-li pouzitelné)
4.6 Ztrata pracovni schopnosti ¢lena letové posadky
4.7 Poruchy pfevodu
4.8 Jiné nouzové postupy, jak jsou popsany v ptislusné letové ptirucce:

51 Vzlet podle piistrojti: pfechod na let podle ptistroji je pozadovan co nejdiive poté, co
) letoun zaéne byt neseny vzduchem
511 Simulovana porucha motoru béhem odletu
5.2 Dodrzovani odletovych a ptiletovych trati a instrukci ATC
53 Postupy vyckavani
54 Ptiblizeni ILS do relativni vysky rozhodnuti KAT. I
541 S ru¢nim fizenim bez letového povelového pfistroje
54.2 Ptesné pfiblizeni ruéné s letovym povelovym piistrojem nebo bez ngj
543 Se zapojenym autopilotem
S rué¢nim Fizenim, se simulaci jednoho nepracujiciho motoru. (Porucha motoru ma byt
5.4.4 simulovéana v prib&hu kone¢ného piiblizeni od okamziku pied priletem vnéjsiho
navéstidla (OM) do dosednuti, nebo pted dokoncenim postupu nezdareného ptiblizeni)
5.5 Nepiesné pristrojové piiblizeni do minimalni vysky pro klesani MDA/H
Prilet se v§emi pracujicimi motory po dosazeni nadmotské vysky rozhodnuti/relativni
5.6 vysky rozhodnuti nebo minimalni nadmoftské vysky klesani/minimalni relativni vysky
klesani
5.6.1 Dalsi postupy nezdateného ptiblizeni
Prilet se simulaci jednoho nepracujiciho motoru po dosazeni nadmoiské vysky
5.6.2 rozhodnuti/relativni vysky rozhodnuti nebo minimalni nadmoiské vysky
klesani/minimalni relativni vysky klesani
5.7 Autorotace za IMC s vyrovnanim po obnoveni vykonu motoru
5.8 Vyrovnani z nezvyklych letovych poloh

Pouziti dopliikového vybaveni

7.1. Omezeni hmotnosti , MTOW ,MAUM
7.2 Vne,Vno,Vy

7.3. Omezeni vykonu

7.4. Omezeni sklonu plochy

7.5. H/V diagram

7.6. Spousténi/omezeni

7.7. Vyuzitelné mnozstvi paliva ,spotieba ,vydrz
7.8. Rychlosti v autorotaci

7.9. RRPM omezeni (on/off)

7.10. Omezeni vétrem

7.11. Jina omezeni z FM

Podpis provétovaného pilota:

Podpis opravnéného examinatora:




CAST 2/2 - JEDNOPILOTNI/VICEPILOTNI VRTULNIKY NEBO SIMULATORY - listl

Jméno :

AJ/C (SIM) Typl/reg. : Datum :

Detaily zkousky :

Ob raty a Postu PY o M (mandatory-povinné), N (neni proveditelné), P (vycvik pro funkei PIC pro vydani typové kvalifikace pro SPH, nebo

pro

funkci FO jako PF a PNF pro vydani typové kvalifikace MPH, vycvik se musi provadét alespoil na trovni vybaveni ozna¢ené symbolem P, nebo se miize
provadét na jakékoli vy$§i urovni vybaveni oznaceného Sipkou )

Obraty/postupy

Vyevik na: Parafy instruktorti PrezkousSeni na:

Parafy examinatort po
ukonceni zkousky:

po splnéni
FFS vycviku:

11 Vnéjsi vizualni prohlidka vrtulniku; p M
' umisténi kazdého zafizeni a tcel kontroly —
1.2 Kontrola pilotniho prostoru P > M >
Postupy pro spousténi, kontrola radiového a
13 navigac¢niho vybaveni, vybér a nastaveni > > M >
naviga¢nich a komunikaénich kmitocti
Pojizdéni/vzdusné pojizdéni v souladu s
14 pokyny ATC nebo s pokyny instruktora P > M >
15 Priprava pfed vzletem, postupy a kontroly > > M >
2.1 Vzlety (rtizné profily) P > M >
29 Pﬁstvan} a szlety ze svazitého terénu nebo p N
s bo¢nim vétrem
Vzlet s maximalni vzletovou hmotnosti
2.3 s ) : > >
(skute¢na nebo simulovana)
Vzlety pti simulovaném vysazeni motoru
24 kratce pted dosazenim TDP nebo DPATO P > M >
Vzlety pti simulovaném vysazeni motoru
241 kratce po dosazeni TDP nebo DPATO P > M >
25 Zavtéélfy pii kleoséni a stoupani do N > M >
uréenych kurzi
Zatacky s naklonem 30°, zataceni az o
2.5.1 | 180° az 360° doprava a doleva vyhradné > > M >
podle piistroji
2.6 Klesani s autorotaci > M
Pristani s autorotaci (pouze SEH) nebo
26.1 o M
obnoveni vykonu motoru
2.7 Ptistani, rizné profily P > M >
Prilet nebo pfistani nasledujici po
2.7.1 | simulovaném vysazeni motoru pted LDP P > M >
nebo DPBL
2.7.2 | Pfistani nasledujici po simulovaném P > M >
vysazeni motoru po LDP nebo DPBL




Vyevik na: Parafy instruktori Prezkouseni na:

Paraty examinatort po

Obraty/postupy po spinéni ukongeni zkousky:

FFS vycviku:

31 Motor P > >
3.2 Klimatizaéni systémy (vytapéni, vétrani) P BN BN
3.3 Systém celkového a statického tlaku P N N
3.4 Palivovy systém P BN BN
3.5 Elektricky systém P BN BN
3.6 Hydraulicky systém P
> >
3.7 Systém kontroly letu a vyvazeni P
> >
3.8 Systémy odmrazovani a ochrany pied
namrazou P > >
39 Autopilot/letovy povelovy pfistroj
P > >
3.10 | Zafizeni pro zvyseni stability p
> >
3.11 | Meteorologicky radar, radiovyskomér,
odpovida¢ P > >
3.12 | Systém prostorové navigace P
> >
3.13 | Systém ptistavaciho zatizeni P
> >
3.14 | Pomocna energeticka jednotka (APU)
P > >
3.15 | Radiostanice, navigacni zafizeni, pfistroje,
systém pro fizeni letu P > >

41 Pozarni nacviky (v&etné evakuace, je-li p
) vhodné > >
4.2 Kontrola koufe a jeho odstranéni P N N
Poruchy motoru, vypnuti a opétovné
43 st T P
spusténi v bezpe&né vyice > >
4.4 Vypousténi paliva (simulované) P N >
Porucha ocasniho vyrovnavaciho rotoru
45 S P
(je-li pouzitelné) i >
Pro tuto
. ; . ; ulohu se
451 Z_traFa ocais.mho’ vyrovnavaciho rotoru p S nesmi
(je-li pouzitelné) pouzit
vrtulnik




CAST 2/2 - JEDNOPILOTNI/VICEPILOTNI VRTULNIKY NEBO SIMULATORY - list 2

Vycvik na: Parafy instruktort Prezkouseni na: " .
Obraty/postupy po splnéni Parﬁ Y ?Xaml?at?liu po
FTD FFS H Vycviku: FFS H ukonceni ZKOusKy:
4.6 Ztrata pracovni schopnosti ¢lena letové
posadky P > >
4.7 Poruchy ptevodu p
> >
4.8 Jiné nouzové postupy, jak jsou popsany v
pfislusné letové piirucce P EN EN
Vzlet podle piistroju: ptechod na let podle
5.1 pfistroju je pozadovan co nejdiive poté, co p* >* >*
letoun zac¢ne byt neseny vzduchem
5.1.1 | Simulovana porucha motoru béhem odletu p* S S M= S*
59 Dodrzovani odletovych a pfiletovych trati p M*
' a instrukci ATC >* >* >*
53 Postupy vyckavani p* S S
54 Priblizeni ILS do relativni vysky p
’ rozhodnuti KAT. I >* >*
S ruénim fizenim bez letového " .
541 povelového pfistroje P >* >* M >*
542 Presné piiblizeni ruéné s letovym p M*
o povelovym pfistrojem nebo bez néj >* >* >*
. . N
5.4.3 | Se zapojenym autopilotem P S S
S rué¢nim fizenim, se simulaci jednoho
nepracujiciho motoru. (Porucha motoru
ma byt simulovana v prubéhu kone¢ného
5.4.4 | pfiblizeni od okamziku pied priletem p* S S* M= S*
vnéjsiho navéstidla (OM) do dosednuti,
nebo pied dokoncenim postupu
nezdafeného pfiblizeni)
55 Nepfesné piistrojové piiblizeni do p M*
’ minimalni vysky pro klesini MDA/H >* >* >*
Prilet se vS§emi pracujicimi motory po
dosazeni nadmoiské vysky
5.6 rozhodnuti/relativni vysky rozhodnuti p* S S*
nebo minimalni nadmoiské vysky
klesani/minimalni relativni vysky klesani
5.6.1 | Dalsi postupy nezdatreného ptiblizeni p* S* S
Prilet se simulaci jednoho nepracujiciho
motoru po dosazeni nadmoftské vysky
5.6.2 | rozhodnuti/relativni vysky rozhodnuti p* M* S*
nebo minimalni nadmotské vysky
klesani/minimalni relativni vysky klesani
57 Autorotace za IMC s vyrovnanim po p M*
) obnoveni vykonu motoru >* >* >*
5.8 Vyrovnani z nezvyklych letovych poloh p* S S* M* S




Obraty/postupy

Vyevik na:

po splnéni
FFS vycviku:

Parafy instruktort

Piezkouseni na:

Parafy examinatort po
ukonceni zkousky:

6| Pousit doplcvébo vowven el ./ | | |

Uspél

Neuspél

Parafy examinatorti po
ukonceni testu:

7.1. Omezeni hmotnosti , MTOW ,MAUM

7.2 Vne,Vno,Vy

7.3. Omezeni vykonu

7.4. Omezeni sklonu plochy

7.5. H/V diagram

7.6. Spousténi/omezeni
7.7. Vyuzitelné mnozstvi paliva ,spotfeba ,vydrz
7.8. Rychlosti v autorotaci

7.9. RRPM omezeni (on/off)

7.10. | Omezeni vétrem

7.11. | Jind omezeni z FM

Podpis provéfovaného pilota:




